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1.1

Uvod

Vita Vas Optimo, vyrobek firmy Stoneridge Electronics.

K ¢emu Optimo slouzi?
Optimo je robustni Tablet PC s 8” kapacitnim dotykovym displejem. Je vybaven procesorem Atom 1,6 GHz, 90GB

SSD paméti, vestavénym operacnim systémem Windows 7 a funkcemi pro Internet a bezdratové pripojeni. Zafizeni

je napajeno z baterie, ale je mozné je zapojit i do stfidavého sitového napajeni 230 V nebo do napajeciho

konektoru v auté. Mezi aktualni funkce patfi:-

Programovani a kalibrace nasledujicich produktt, Stoneridge SE5000, VR2400/8400/8300/, Kienzle
1324/1319/1318/1314/Brazilian 1319, DTCO 1381, digitalni tachograf Efkon, MotoMeter EGK-100 a Actia
Smartach plus adaptér M1N1. Viz kapitoly 4 a 11 az 23.

Konfiguracni stanice SE5000 — plna integrace veskerého softwaru a hardwaru. Viz kapitola 5.

List aplikaci — uvadi podrobnosti o zafizeni a o tom, jak pouzit tachografy u rliznych vozidel. Viz kapitola 6.
Tabulky kfizovych odkazli — uvadi kfizové odkazy tachografi VDO s ekvivalenty Stoneridge. Viz kapitola 6.
Prohozeni tachografli — mozZnost vyjmout jeden typ tachografu a vlozit jiny bez preruseni procesu. Pfi
vymeéné stejného typu tachografu by se mély prevést vSechny parametry. Pfi vyméné jednoho typu za jiny je
tfeba prevést pouze kalibra¢ni parametry. Viz kapitola 8.

Testovani snimace a verifikace kabelu — automatické testovani Sifrovanych senzoru. Viz kapitola 9.

Aktualizace produktu — pokyny pro aktualizaci softwaru produktu. Viz kapitola 10.



1.2

Jak pracovat s timto navodem

Tento ndvod podrobné popisuje vsechny funkce pfistroje Optimo. PFistroj Ize pouZzit se vSemi systémy
elektronickych tachograf(i, z nichz mnohé vyzaduiji rizné postupy. Jednou z hlavnich funkci je aplikace
programatoru Mklll, zafizeni je vSak navrzeno tak, aby umozZnovalo vSsechny aspekty udrzby tachografu.

Vsechny funkce a postupy jsou popsany v logicky usporfadanych kapitoldch, uvedenych v obsahu.

Navigace v navodu se provadi bud rolovanim, nebo vybérem Cisla stranky v obsahu, ¢imz se dostanete pfimo na
danou stranku.

Vybérem znaku otazniku ,,?“ na libovolné obrazovce se dostanete zpét na prislusnou stranku tohoto navodu, kde
naleznete vysvétleni vyznamu dané obrazovky.



2.1

Spusténi

Kapitola 2 se zabyva pocatecnim spusténim a obsahem uvodnich obrazovek.

Napajeni

Zatizeni Optimo je napajeno ze zvlastni nabijeci baterie Lithium lon 14,4 V s vydrzi 2 az 4 hodiny pfi normalnim
provozu. Lze ho napajet také ze stfidavého zdroje 230 V nebo z napajeciho konektoru v auté. Baterie je v zafizeni
zajiSténa zapadkou a Ize ji snadno vyjmout. Additionally it has a ‘hot swap’ feature where the battery can be
removed when powered from a 230V ac supply or from a vehicle power connector. Doporucuje se plné nabit
baterii pred prvotnim pouZzitim, coz obvykle trva 1 hodiny.

ZAPOJENA
VYMENITELNA
BATERIE



2.2 Konektory
Pfistroj Optimo je vybaven nasledujicimi pfipojenimi :- 7 obecnych vstupné/vystupnich konektor(, 4 x USB 2.0, 1 x

Ethernet, 1 x napajeni a 1 x smartcard. Podporuje Wi-Fi standardy N, G a A.

KONEKTORY PRO KONEKTORY  Ethernet
KABELY TACHOGRAFU PROUSB  connector




2.3

Sady Optimo a nahradni dily

VSechny soucasti jako hardwarové klice, jednotlivé kabely, kabelové redukce, chranice displeje, baterie apod. jsou
k dispozici jako nahradni dily.

Pristroj je urCen k prodeji v ramci jediné sady, obsahujici nasledujici polozky:-

e Cojev baleni
e Pristroj
e Chranic displeje
e Kabel nabijecky do vozidla
e Nabijecku do sité
e Hardwarovy kli¢ pro digital
e Hardwarovy kli¢ pro 2400
e Hardwarovy kli¢ pro 1324
e Kabely redukce - 4 off

e Nahradni dily
e Baterie a nabijecka
e Pripojovaci kabely pro vsechny tachografy pro
primé propojeni s pristrojem bez pouziti
kabell s redukcemi

10



2.4

Spusténi

K zapnuti pristroje Optimo slouzi jediné tladitko napdjeni na zadni strané pristroje; vsechny ostatni ovladaci prvky
pristroje jsou ve formé ikon na obrazovce ovladané pomoci menu. Pristroj nema pfistup k opera¢nimu systému
Windows 7 a je urcen pouze k provozovani softwaru schvdleného firmou Stoneridge.

Po stisku tlacitka napajeni se pocita¢ nabootuje.
TLACITKO
NAPAJENI
ON/OFF

11



2.5

2.6

Prvni zapnuti

Pfi prvnim spusténi aplikace bude od uZivatele vyZadovano zadani urcitych Gdajl v sekvenci nastavovacich
obrazovek. Na téchto obrazovkach se nastavuje jazyk, zemé, podrobnosti o firmé a riznd dilenska nastaveni,
pfistup do nasledujici obrazovky je vidy prostiednictvim Sipky doprava na horni strané obrazovky. Dalsi informace

jsou uvedeny v kapitole 2.11.

Vybér jazyka

Po spusténi je provedena kontrola po prvnim zapnuti a spusti se aplikace dilenskych nastaveni; na prvni zobrazené
obrazovce se nastavuje pozadovany jazyk. Systém nabizi 13 jazyk(d; vyberte si jeden, ktery vdm nejvice vyhovuje, a
klepnéte na ikonu. VSechny obrazovky pfistroje Optimo se zméni na pozadovany jazyk. Podporovany jsou

nasledujici jazyky:-

Ceétina, danstina, holandstina, anglictina, finstina, francouzétina, némdina, italdtina, portugalitina, rustina,

Spanélstina, Svédstina a turectina.

12



2.7 Stranka jazyku
V této obrazovce se nachazeji ikony pro vybér rGznych jazyk(. Klepnutim na libovolnou ikonu se vSechny stranky
v systému pristroje Optimo zméni na prislusny jazyk.

4 — vybér jazyka >

13



2.8

Dalsi zapnuti
Pfi vSech nasledujicich zapnutich se po nabootovani systému zobrazi pouze pracovni plocha Windows. Na této
obrazovce se zobrazuji vSechny ikony potiebné pro provadéni jednotlivych funkci popsanych v kapitole 1.1

Nebude k dispozici pFistup k operacnimu systému a tudiz ani nebude mozné stahovat jiné programy nez
aktualizace a programy dodavané firmou Stoneridge.

Budete vSak mit plny pfistup k Internetu a moznost vytvaret nové slozky pro ukladani dokument( a dalSich
soubord.

14



Kalibra¢ni obrazovka
Prvni obrazovka, s niz se setkate po spusténi pristroje, je obrazovka platnosti kalibrace. Ta vas informuje o tom, ze
pristroj vyzaduje kalibraci k uvedenému datu, a pred pokracovanim je nutno tuto obrazovku potvrdit

(,Acknowledge®).

Lhata kalibrace 29:09:2012

zde stisknéte
pro potvrzeni

15



2.10 Lista nastroju
Lista ndstrojll je v tomto pfistroji k dispozici na vSech obrazovkach aplikaci Stoneridge. Na vétsSiné obrazovek se

nachazi nahore.

I ( n MKIIl Programmer I

Zpét Question
tlacitko Mark

Arrows

Na hlavni obrazovce kazdé aplikace se tlacitkem ,Home“ aplikace zavre a systém se vrati do pracovni plochy
Windows. VSechny nasledné obrazovky kazdé aplikace maji také tlacitko ,Home", kterym se Ize vratit do hlavni

obrazovky pfislusné aplikace.

Sipkami, pokud jsou zvyraznény, se Ize pohybovat v jednotlivych aplikacich dopfedu a dozadu.

Pomoci otazniku se dostanete na pfislusnou stranku tohoto navodu a k vysvétleni funkce dané obrazovky.

16



2.11

Symbol nastaveni

Klepnutim na ikonu “Nastaveni servisu” prejdete na stranky nastaveni, kde mlzete vybrat jazyk, zemi, zjistit
informace o tom, na koho je zafizeni registrovano, a podrobnosti o nastaveni pro vas servis. Na nasledujici
obrazovky se dostanete stiskem Sipky vpred, je-li zvyraznéna. Jak je popsano v kapitole 2.6, klepnutim na
libovolnou ikonu se vSechny stranky v systému Optimo zméni na pfislusny jazyk.

L4 — vybér jazyka >

17



2.11.1 Zemé —-str. 1

Na této obrazovce muzZete vybrat, v které zemi pracujete, a ta se uloZi do pfistroje. Pfistroj Optimo aktualné
podporuje 28 zemi. Stiskem Sipky vpfed na horni strané stranky se dostanete na druhou stranku zemi.

¢ RN - )
I Rakousko i Bulharsko

TN

Itélie

= Lotyssko

21/08/2012
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2.11.2 Zemé —str. 2
Dalsi zemé podporované pristrojem Optimo.

< >
. Litva ‘ Nizozemi MNorsko

Polsko j Portugalsko Rumunsko

Slovensko Spanélsko

Svédsko Svyicarsko ' Turecko

Velkd Britanie

s

19



2.11.3 Nastaveni servisu 1
Na této obrazovce se nachazi nazev, adresa a kontaktni Cisla vasi spole¢nosti. Kompletni kazdé pole, jak je

znazornéno.

{ — nastaveni servisu )
jméno firmy I Stoneridge Electronics l
adresa [Charles Bowman Avenue ]

l Claverhouse l
I Dundee I
I Scotland I
postovni smeérovaci ¢islo I DD4 9UB I
telefonni éislo (01382866400 |
tislo Faxu (01382866401 |
Email Ijﬂhn.lynch@stnneridge.cum l
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2.11.4 Nastaveni servisu 1
Na této obrazovce se nachazeji rizné podrobnosti o vasi dilné, napft. ¢islo dilny, datum schvaleni, ¢islo plomby,
datum kalibrace atd. Kompletni kazdé pole, jak je znazornéno.

L4 — nastaveni servisu >

Cislo stanice I SRE123
datum schvéleni | 01.01.0001
cislo plomby stanice [ SRE123
pocek dni zbyvajicich do pfisti kalibrace I 360

kalibracni nastaveni zkousky pohyblivého pasu/brzdy pohybliv% LR R R

Pridat opravny faktor pneu I Ano MNe

|
|
|
|
pohyblivy pas typu RBK | SRE 9600 |
|
|
|

rychlosk pri ru¢nim testu na pohyblivém pasu I 50km/h

1219

(=] |

21/08/2012
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2.11.5 Nastaveni servisu 3
Tato obrazovka poskytuje podrobnosti o "pevné vzdalenosti" a nastaveni poctu béhl. Kompletni kazdé pole, jak je

znazornéno.
L4 — nastaveni servisu >
pevna délka vzdalenosti I 20m I
pevna vzdalenost 1 I 4 I
pevna vzdéalenost 2 I 4 I

om 1219
5 21/08/2012

22



2.11.6 Informace o zarizeni 1

Tato obrazovka zobrazuje aktudlni vybér jazyka a zemé. Kompletni kazdé pole, jak je zndzornéno.

< — informace o zafizeni >

jazyk I Czech Czech Republic I

zeme I Czech Republic I

internetové spojeni I I

12:20
21/08/2012

W
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2.11.7 Informace o zarizeni 2
Tato obrazovka zobrazuje aktudlni revize produktu a softwaru a rovnéz identifikacni Cisla hardwarového klice atd.

L4 — informace o zafizeni >

verze vyrobku I REV 00.12 I
kontrolni soucet softwaru I F1-28 I
digitalni Dongle ID | FAFF ]
2400 Dongle ID | BEEF ]
1324 Dongle ID | A25E ]
rychlost pri ru¢nim testu na pohyblivém pasu I 50 I
pevna vzdalenosk 1 I 4 I
pevna vzdalenost 2 I 4 I

121

21/08/2012
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Zakladni funkce
Klepnutim na ikonu “Windows” v hlavnim panelu zobrazite normalni informace systému Windows, jako aktudlni
programy a tlacitko “‘Vypnout’ pro korektni ukonceni zafizeni.

Klepnutim na ikonu “Vase dokumenty” zobrazite knihovny, jako je knihovna Dokumenty, které jsou poté pfistupné.
Klepnutim na ikonu “Kos” zobrazite odstranéné soubory.
Klepnutim na jednotlivé ikony zobrazite soubory, které byly uloZzeny na plochu.

Klepnutim na ikonu “Nastaveni Optimo” prejdete na kalibraéni obrazovky, které jsou k dispozici pouze pro personal
SRE.

Vsechny hlavni aplikace tachografu jsou podrobné popsany v kapitolach 4 az 10, s programovanim a testovanim
jednotlivych typu tachografli od kapitoly 11 ddle.
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Programovani a kalibrace MKIII
Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIIl“ se zobrazi obrazovka vybéru tachografu, pokud nelze urcit typ
tachografu. Programovani a kalibrace se provadi klepnutim na pfislusnou ikonu, ale pouze tehdy, je-li zapojen

spravny odpovidajici hardwarovy kli¢ nebo kabely.

vybér tachografu

1314 1318 1319 1324 1381
2400 8300 8400 Efkon EGK100
M1IN1 SE5000 Smartach

a5 AM |

A on70012

vl
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4.1 Hlavni obrazovka programovani
Je-li mozno urcit typ tachografu, nebo po vybéru typu tachografu, zobrazi se nasledujici hlavni obrazovka. Zde lze
vybrat rlizné zvyraznéné ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat. Stiskem ikony ,,Home" se vratite do
obrazovky vybéru tachografu. Viz str.26.

n SE5000 programovani tachografu
60
30 90 .
/ E Phowef O 0
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: Q0 @&
E(D l‘"“"l Po=o=0==N @
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
N 1 f [
PIN test sériovych Test dat 1000m test test senzoru
dat CANbus

27
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4.2

Funkce MKII
Po identifikaci spravného tachografu se jeho typ zobrazi v horni ¢asti stranky menu a je mozné vybirat pfislusné

funkce pro dany typ tachografu. To je oznaceno sviticimi ikonami, zatimco ikony funkci, které nelze vybirat, jsou

zobrazeny tlumené.

NiZe je uveden seznam funkci programatoru MKIIl se struénym popisem. Podrobny popis jednotlivych funkci

a procedur pro jednotlivé typy tachograf( je v kapitolach 11 az 23.

Cist a upravit data - tyto funkce se dotazuji tachografu a umoZfuji sefizova¢i ménit riizna nastaveni
tachografu a programovat vSechna data nastavena v programatoru jedinou operaci.

Informace o tachografu - Stoneridge VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO a Actia Smartach — tato funkce se
dotazuje tachografu a urCuje dodavatele systému, datum vyroby, sériové Cislo, verzi hardwaru, Cislo softwaru,
verzi software a nazev systému.

Bench test - tato poloautomaticka funkce pomaha sefizovaci provést Bench test tachografu prostrednictvim
sekvence pfikazd na displeji (Uplny popis jednotlivych procedur Bench testu je v kapitolach 11 az 23).

Pevna vzdalenost 1 - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci fyzikalni metody 20m drahy s pevnym
ukazovatkem.

Simulator rychlosti - tato funkce vysila do tachografu rychlostni impulzy pro kontrolu ukazovatka ¢i displeje
rychlosti, varovani pri prekroceni rychlosti nebo polohy hrotu v grafu.

Test C3 RPM - tato funkce slouZzi k uréeni poctu impulz( na otacku, ktery lze potom odeslat do tachografu.

DTC - Stoneridge VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO a Actia Smartach - umoZnuje zobrazit v programatoru
diagnostické kédy zavad (Diagnostic Trouble Codes, ,DTC“) tachografu a v pripadé potreby je smazat.
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Zkouska konstanty k - Stoneridge VR8400 a Kienzle 1319, 1318, 1314 - tato funkce méri konstantu k aktualné
nastavenou na tachografu.

Vypocet DIL - Stoneridge VR8400/8300/1400, Kienzle1318 - tato funkce eliminuje nutnost vyhledavat
kalibracni tabulky.

Pevna vzdalenost 2 - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci fyzikalni metody 20m drahy
s polohovym spinacem.

Pohyblivy pas - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci systému pohyblivého pasu.

Zkouska hodin - tato funkce zkontroluje presnost hodin tachografu. Pro tachografy Stoneridge
VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO, Actia Smartach a Motometer EGK100 je tato funkce automaticka, pro
ostatni typy tachografli je moZno poutzit volitelny externi zkouse¢ hodin. U nékterych tachograf( lze rovnéz
nastavit mistni ¢asovy posun.

Pin — tato funkce umoznuje zadat do programatoru identifikacni Cislo karty dilny a umoznit dilné pristup ke
konkrétnimu tachografu jeho uvedenim do kalibracniho rezimu.

Test dat - sériovy pfenos — tato funkce umoznuje nadist z tachografu sériovd data s rlGznymi parametry
a nastavenimi.

Test dat - CANbus — tato funkce umoziuje nacist z tachografu data prenasena sbérnici CANbus s rliznymi
parametry a nastavenimi.

Test 1 000 m — tato funkce testuje a ovéruje rychlostni presnost tachografu pro nastavenou rychlost
a vzdalenost.

Test senzor — tato funkce ovéruje, Ze senzor, sparovany s tachografem, byl vybran spravné.
Reset tachografu — tato funkce slouzi k vyslani resetovaciho impulzu z tachografu prostrednictvim sbérnice

CANbus do ostatnich fidicich jednotek a systému na sbérnici, aby spolu mohly znovu komunikovat.
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Konfiguracni stanice SE5000

Konfiguracni stanice SE5000 vdm umoZiuje nakonfigurovat tachograf na parametry mnoha rtiznych typu vozidel,
coz servisim umoznuje splnit veskeré neocekavané potreby, které vyvstanou pti omezovani skladového
hospodarstvi. Po klepnuti na ikonu “SE5000CS” se jako prvni zobrazi obrazovka vybéru tachografu, kde zatizeni
zjisti typ tachografu. Pro zménu konfigurace vSech aktivovanych tachograf(i musi byt vloZena karta servisu a zaddn

kod PIN.

n vybér tachografu

Urcovani typu tachografu
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5.1

SE5000CS — Vybér vyrobce

Po nédlezu SE5000 se zobrazi dalsi obrazovky se seznamem vyrobcU k vybéru.

Klepnéte na prislusnou ikonu.

0  .2. D | oas | g7
AlGEaNIS caetano | CITARO <
Fooer.| @G> | € | mmnen @) @

EvoBus <2 -

1isbus
2 —

weco (0N O ® A
K-Series ‘ mazoa MERCEDES MITSUBISHI

ovéfit tachograf I

31
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5.1.1 Ovéreni tachografu

Po klepnuti na tlacitko “Ovérit tachograf” se objevi obrazovka, ktera umoznuje zadat sériové Cislo tachografu. Po

klepnuti na tlaCitko Navrat vas obrazovka informuje, zda bylo ovéreni Uspésné, a pokud ano, na jakou znacku a
model byl tachograf nakonfigurovan.

4 ovérit tachograf )

sérioveé Cislo

‘vyrobce ERF
281488 model NON-ADR
Rok 2005-ON

12:09 PM |
9/14/2012

oA
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5.2

SE5000CS — Typ vozidla

Po klepnuti na ikonu vyrobce se zobrazi seznam pridruzenych typu vozidel. Klepnéte na ikonu pro pfislusny model
vozidla.

i ( - w - typ vozidla ) W

NON-ADR 2005-ON

12:09 PM
9/14/2012

oy
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5.3 Konfigurace tachografu
Po vybéru typu vozidla se na obrazovce zobrazi, ze zarizeni Optimo komunikuje s tachografem.

G
SE5000
O

Optimo pravé komunikuje s
tachografem

1200PM | |

9/14/2012

<@g

()
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5.3.1 Vysledek konfigurace
Po kratké dobé se zobrazi bud vysledek “Konfigurace nelspésna”, nebo “Konfigurace dokoncena”.

LA ] 7

SE5000

konfigurace byla dokocena

12:10 PM
9/14/2012

® % [0
= @ [/

|
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6 List aplikaci
Vyberte typ aplikace list, ktery poZadujete.

( — Typ aplikacniho protokolu >

digitalni Analogovy

ERSL

15:04

27/08/2012
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6.1 Zvolte Vyrobce

Klepnutim na ikonu ,Application Sheet” se zobrazi hlavni obrazovka se seznamem vyrobc( na vybér. Kliknéte na
prislusnou ikonu.

< — zvolte vyrobce )
. m 2 & @ Q DAE

ALSEnanE caetano | CfTARQO | c©iTroEN

@ @' ed@# | EvoBus

e HUMMER @ @ @ IVECO Jeep

HIND HYUNDAI sbus IsU2U
= ([ HRAREEA
I mazona MERCEDES MITSUBISHI

3 15:04
Sl 27/08/2012
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Typy vozidel
Potom se zobrazi seznam typUl vozidel daného vyrobce. Klepnéte na ikonu pfislusného modelu vozidla.

< — typ vozidla >

RANGER-4X2-5-SPEED-
NO-RADIO 2007-2012

' RANGER-4X2-5-5PEED- ' RANGER-4X2-NO-RADIO
d  WITH-RADIO 2007-2012 i 2007-2012

RANGER-4X2-NO-RADIO ' RANGER-4X2-WITH-
2007-ON il  RADIO 2007-2012

EXCURSION 2005-ON

RANGER-4X2-WITH- ' RANGER-4X4-5-5PEED-
RADIO 2007-ON el NO-RADIO 2007-2012

RANGER-4X4-5-5PEED- ' RANGER-4X4-NO-RADIO
WITH-RADIO 2007-2012 i 2007-2012

15:05
27/08/2012
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6.3 Datovy list

Nyni se zobrazi datovy list pro dany konkrétni model vozidla.

< BIEIEER oisitilni > Ford > Ranger-4X2-5-Speed-No-Radio 2007-2012

VEHICLE MANUFACTURER FORD

MODEL Ranger (Mo Radio Kit)

YEAR OF MANUFACTURE 2007 on

ENGINE TYPE Duratorg

TRANSMISSION Mazda 4x2

VOLTAGE 12v

STONERIDGE DIGITAL KIT FOR THIS VEHICLE: 7800-081
PARTS LIST QUANTITY STONERIDGE PART NO.
SES000 TACHOGRAPH 1

CD / TACHOGRAPH FACIA 1

SENDER 1 8

3 15:05
2 27/08/2012
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7 Tabulky kfizovych odkazu
Klepnutim na ikonu ,,Cross Reference” se zobrazi hlavni obrazovka, v niz mUze uzivatel k tachografu nebo senzoru

VDO ziskat kfizovy odkaz na ekvivalent znacky Stoneridge. Zadejte prislusny text nebo cislo pro vyhledavani.

4 — kfizovy odkaz >
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7.1 Vysledky hledani
Zobrazi se seznam vSech polozek obsahujicich hledany text nebo Cislo.

4 — KriZovy odkaz: Vysledky vyhledavani >

Stoneridge soucistka &. Soucastka konkurence E. Vyrobee vozidla
5002DCF 1381.1051100003 DAF

5002DCF 1381.1070000030 TEMSA
5002FDA 1381.0070300009 FORD
5002FDA 1381.0070300010 FORD
5002GCA 1381.1070000041 IMERCEDES
5002GCA 1381.2010000006 AUTOSAN
5002GDL 1381.0010000018 MERCEDES
5002GDL 1381.0010000020 IMERCEDES
5002GDL 1381.0010000022 IMERCEDES
5002GDL 1381.0121000006 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000008 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000011 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121200001 VOLKSWAGEN
5002HCA 1381.1070100024 MITSUBISHI
5002KCA 1381.0051000004 1SUZU
5002KCA 1381.1051000007 15UZU
5002KCA 1381.1051000008 ALEXANDER DENNIS

,:.. - 3 15:03
i = * 27/08/2012
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Prohozeni tachografu

Po klepnuti na ikonu ,,Tacho Swap”“ se zobrazi hlavni obrazovka. Nyni mlZe uZivatel konfigurovat tachograf znacky
Stoneridge pomoci dat z jiného tachografu Stoneridge nebo z tachografu jiného vyrobce. Na obrazovce se zobrazi
prislusna zprdva, tj. pripojeno k tachografu SE5000.

( — Prohozeni tachografu

Jste pripojeni k SE5000 tachografu, prejete si Cist data z tohoto tachografu, nebo
odeslat data na tento tachograf

Cist |

poslat ‘

S 12:42 ™

T 14092012
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8.1

Cteni dat
Po klepnuti na tlacitko ,,Read” budete dotazani, zda chcete zobrazit ulozena data SE5000. Vyberte zvyraznéné
tlacitko ,,SE5000“.

( n Prohozeni tachografu

¢ist data od SE5000

chcete si prohlédnout SE5000 data? :
SE5000

—
Ny

14/09/2012 |
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8.1.1

Informace o tachografu

Na obrazovce se pak zobrazi vSechny informace o tachografu.

( — Parametry pfilohy 1B )

konstanta W

konstanta K

celkova vzdalenost vozidla ve vysokém rozliseni
misktni ¢as a datum tachografu

konstanta L

velikost pneumatik

nejblizsi datum kalibrace

registrujici clensky stat

Registracni znacka vozidla

povoleni rychlosti

7952

7952

1137,965 km

11:42 14.09.2012 00:30
3000

16inch

25.12.2012

UK

abc123

0

12:43

14/00/2012 |
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8.2 Odeslani dat

Po klepnuti na tlacitko ,Send” v hlavni obrazovce se na nasledujici obrazovce objevi informace, ke kterému
tachografu jste pfipojeni, a dotaz, data kterého tachografu chcete odeslat nebo prenaset.

| ( - Prohozeni tachografu )

jste pripojeni k SE5000 tachografu
Ktera data z tachograf si prejete zaslat?

12:44

3 40972012
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8.2.1 Pienos dat
Po vybéru prislusného tlacitka se na nasledujici obrazovce objevi, z kterého tachografu se data odesilaji do kterého,
tj. SE5000 ->SE5000. Po dokonceni se mezi dvéma tachografy objevi symbol zaskrtnuti indikujici Uspésné odeslani.

. )

i ...,.., .

SE5000 SE5000

a0 o M
5 14/09/2012 |
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9 Testovani snimace a verifikace kabelu
Po klepnuti na ikonu ,,Senzory“ (,,Sensors“u se zobrazi hlavni obrazovka. Zde je moZno otestovat a ovéfit Sifrované
senzory a kabely a nakonfigurovat tachograf podle nich.

n test senzoru a kabelu

l:" ':'
test senzoru Test kabelu
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9.1 Testovani senzoru

Po klepnuti na tlacitko “Test snimace” se zobrazi pokyny ohledné pouZitého kabelu a pfipojeni ke snimaci. Po

pripojeni drzte snimac u prohlubné v levé dolni Casti zafizeni a test bude zahajen. Snimac by mél citelné zavibrovat
a objevi se obrazovka s vysledky.

Pfipojte snimac pomoci kabelu S1, drzte senzor vici jednotce, jak
je naznaceno

test senzoru
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9.1.1 Vysledky testu senzoru
Nyni se zobrazi udaje ,,Rychlost do senzoru” a ,,Rychlost ze senzoru”, které by mély odpovidat.

rychlost do senzoru 50 km/h

rychlost ze senzoru 50 km/h

49



9.2 Testovani kabelu
Po klepnuti na tlacitko “Test kabelu” se zobrazi pokyny ohledné pripojeni ke kabelu a pouzitého adaptéru. Po
pfipojeni klepnéte na cervenou Sipku vpravo nahore pro prechod na stranku s vysledky.

n Test kabelu )

Pripojte kabel snimace pomoci adaptért al a a2 k jednotce, jak je
Znazorneno

Test kabelu
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9.2.1 Vysledek testu kabelu
Na obrazovce se objevi vysledek, tj. bud ‘Test Uspésny’, nebo‘Test nedspésny’.

( n Test kabelu

Test kabelu : test byl proveden

23pM | |
9/18/2012 ||
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10 Aktualizace produktu

Nejprve zapojte aktualizani USB kli¢ do externiho portu. Po klepnuti na ikonu , Aktualizace produktu(, Product

Upgrade”) aplikace vyhleda na USB kli¢i soubor setup.exe; pokud jej nenajde, zobrazi se chybova obrazovka, kterou
musi uZivatel zavrit.

n aktualizace vyrobku

Zajistéte prosim, Ze vSechny aplikace OPTIMO jsou zaviené
Prosim pripojte USB zarizeni obsahujici aktualizaci OPTIMO

Verze :1.0.0.1868  aktualizace vyrobku :chyba

Pro
aktualizaci
kliknéte zde

756AM | |

9/18/2012

= ¥ ‘: r_&t di )

~ L
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Programovani a testovani SE5000

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se

klepnutim na ikonu ,SE5000“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony;

tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n SE5000 programovani tachografu
60
. — o P L
/ Q- | -
|‘---.‘I
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: 0 ® &
% l‘"'"’l Po=o=0-N
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
N y i [
m BB 3
P00 =N
PIN test sériovych Test dat 1000m test test senzoru
dat CANbus
e . % @ . louaw
= 9/26/2012 |

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabeld Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkaz(.
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11.1  Cist a upravit data

Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole P¥iloha F — programovatelné parametry.

“ Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
cas 09:14
datum 26.09.2012
casovy posun 01:00
pocitadlo kilometrd 107033,8

konstanta K 8000
konstanta L 3000
konstanta W 8000

0P 10:15 AM
sl 7. 7. v

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik 29/80/R22.5
nejblizsi datum kalibrace 01.01.1986
povoleni rychlosti 90
stat, v nemz je vozidlo UK
registrovano
Registracni znacka
vozidla STONES05
VIN 1234vin567890

e 10:16 AM
=il | =R 942672012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.2 Cist a upravit data, str. 3

‘_(_"“-_"" 1 - » 4 | Parametry CANV : : | seet. )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 10,000
Typ CANbus 50ms 20ms 50ms
obnovit puls odpojit odpoji aktivovat
CANbus povoleno aktivovat odpojit iktivovat
CAN reset jizdy MAN MAN ISO DAF
Zakonceni CAN aktivovat odpojit aktivoval

10:16 AM
9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.3 Cist a upravit data, str. 4

—(rw-“r' 1 - V 7 | Parametry pods\&ceni : V et he )

parametr nastaveni Parametry
vstup pro osvétleni pouze A CAN vypnuto AN pouze A2
Vyber podsviceni barva 2 barva 1 barva 2
krok osvetleni 3
Uroven osvetleni 0

10:16 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.4 Cist a upravit data, str. 5

( - - — 7V3'¢stupl;iparan»1etl; V eeerieaTs )

parametr nastaveni Parametry

Funkce pinu C1 vypnuto vypnuto zapnuto

funkce pinu D4 udélosti v systému odpojit nizka  nreaytivng  Udatostiv
y PoJ rychlost systému

funkce pinu D5 odpojit odpojil aktivovat

funkce pinu D6 rychlomeér (50%) vypnuto 2 "'[ rychlomeér (ISO)

Pin D6 ISO ISO otevieny kolektor
funkce pinu D7 odpojit odpoijit Povolit (Slave) Povolit (Master)

Filtr signalu snimace

_otaZek na pin B3 aktivovat | | odpojit aktivovat

10:16 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.5 Cist a upravit data, str. 6

—(_ ‘_-—-—— | - | Vystupni pararﬁvévlgry et | £ )

parametr nastaveni Parametry
omezena nejnizsi rychlost 5
otacky na vstupu C3/CAN  Povolit CAN na CAN A Povolit CAN na CAN A C3 povolen
faktor C3 RPM 12
vypnout sériova data aktivovat 2400 odpojit aktivovat SRE  oklivoval 2400
faktor pro vystup 8,000

gchloméru

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.6 Cist a upravit data, str. 7

’—(_--_-- » | Nastaveniasen?ﬁni paréﬁtetry V e )

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 00.00.0000
Zmeéna aktivity pfi ZAP/
VYP Kiiéi ZBputo

Prestavka A

S1 zapnuto zadnd zmena nebo Dostupny dilna .'l'fx
odpodinek '
Prestavka 55402

S2 zapnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna A P
odpocinek ‘

S1 vypnuto 'festavka nebo odpocine \L q Dostupny dilna iédﬁé

ydpocinel LI

etV z5dna

S2 vypnuto 'festavka nebo odpocine ! 0 Dostupny dilna B

10:17 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.7 Cist a upravit data, str. 8

( Nastaveni a servisni parametry

parametr nastaveni
vychozi jazyk de
datum predchazejici 0
terminu kalibrace
éas pfedbéiného
varovéni pfekrodeni 0
rychlosti
zdrzeni sluzby -125

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.8 Cist a upravit data, str. 9

( Parametry dalkového stahovani

parametr nastaveni Parametry
dalkové stahovani "
aktivacni stav aktivovat
dalkové stazeni - . ,
konfiguvrace C CAN aktivovat odpojit e
dalkOVé:ﬁg:::m Zps aktivovat odpojit
Zobrazit dalkové .
stahovani Ne Ano =

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.9 Cist a upravit data, str. 10

—i—rv—-“r' 1 - ' 7 | Parametry zéruky

parametr nastaveni
maximalni garanéni lhita 36
pocet zapist do zaruéni 0
doby
¢as aktivace 04.04.2011
garancni doba 24
doba platnosti garance 17.04.2013

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.10 Cist a upravit data, str. 11

—<_ ‘_-—-—— | - | " Dodatecné par;f;nvetr& zs;namu

parametr

Dodatecné nahravani
udalosti

zaznam rychlosti motoru

zaznam rychlosti vozidla
VRESD Range 1
VRESD Range 2

VRESD Range 3

VRESD Range 4

nastaveni
aktivovat
aktivovat
aktivovat
600,000
800,000
1000,000

1100,000

odpojit
odpojit

odpojit

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.11 Cist a upravit data, str. 12

—(_ ‘_-—-—— | - | Dodatecné parra}lvnietrry z&namu | £ )

parametr nastaveni Parametry
VRESD Range 5 1200,000
VRESD Range 6 1300,000
VRESD Range 7 1400,000
VRESD Range 8 1500,000
VRESD Range 9 1700,000
VRESD Range 10 1900,000
VRESD Range 11 2100,000

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.12 Cist a upravit data, str. 13

—(_ ‘_-—-—— | - | Dodatecné parra}lvnietrry z&namu

parametr

VRESD Range 12
VRESD Range 13
VRESD Range 14
VRESD Range 15
VRVSD Range 1
VRVSD Range 2

VRVSD Range 3

nastaveni

2300,000
2500,000
2700,000
3000,000
10
20

30

Parametry

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.13 Cist a upravit data, str. 14

—(_‘_-—-—— | Dodateéné par ;&'Vetd z&namu | | )

parametr nastaveni Parametry
VRVSD Range 4 40
VRVSD Range 5 50
VRVSD Range 6 60
VRVSD Range 7 70
VRVSD Range 8 75
VRVSD Range 9 80
VRVSD Range 10 85

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.14 Cist a upravit data, str. 15

—(_ -'---—-"' 1 - » ? | Dodatecné pararnrlretry zérzrnamu V et & )

parametr nastaveni Parametry
VRVSD Range 11 90
VRVSD Range 12 100
VRVSD Range 13 110
VRVSD Range 14 120
VRVSD Range 15 150

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.15Z ména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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11.1.16 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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11.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

dodavatel systému Stoneridge
datum vyroby 04.02.2010
sériové cislo 0000281488

cislo hardwaru 000000900208R7.1
verze hardwaru /24R03

cislo softwaru P222

verze softwaru SOL

nazev systému SES000

P

e 10:19 AM
a=ni) | = 9/26/2012
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11.3 Bench test
Protoze je SE5000 digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,,Bench Test” se test provede plné automaticky. Hodiny
v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice SE5000

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

S 10:26 AM
= = 9/26/2012
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11.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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11.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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11.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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11.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mlzete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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11.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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11.6 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout v/
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =
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11.6.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek.

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8.000

10:42 AM

9/26/2012
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11.7 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

" { EEBREERR orc-isgnostické kédy L,

DTC - Diagnostich | popis kédu

. . hd 2
002452 Chyba autorizace snimace 26.9.2012 9:08:33
000004 Preruseni napdjeni tachografu g 5.9.2012 12:17:38
ey S - 3
002004 Preruseni napajeciho zdroje (MS) 6.9.2012 9:07-50

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

1044 AM
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd( SE5000 a navrzenych opatteni viz Pfiloha B — DTC kédy pro SE5000.
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11.7.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny

10:44 AM

9/26/2012
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11.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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11.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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11.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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11.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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11.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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11.8.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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11.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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11.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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11.9.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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11.10 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin )

¢as a datum UTC éas a datum ml:jt;tluc;s 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27. zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

$:22 PM

9/27/2012
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11.10.1Mistni casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,
tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¢as a datum UTC éas a datum m';g"t'ucgs 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zafi 2012 27. zafi 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

9:22 PM

9/27/2012
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11.10.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitini test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

| ( n test hodin

presnost hodin = +0,4 s/day

4+ Vo)

SE5S000

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pfipojit

11:32 AM
_— @ » SVR 942672012

96



11.10.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

20:22 27.9.2012 00:00
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11.11 Pin

Klepnutim na ikonu ,,Pin“ se zobrazi klavesnice, umoznujici zadat PIN karty dilny, coz je alternativa k zadani PIN
prostrednictvim prfednich tlacitek tachografu.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

20:22 27.9.2012 00:00

- 9:22 PM
ZE] o gpan
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11.12 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a

nastaveni.

) ¢ SES000 test sériovych dat

Dodatecné informace

'datum

identifikace fidice 1
\éas

identifikace ridice 2
pocitadlo kilometrd
‘Stav fidice 1

'poéitadlo aktulneé ujetych kilometr(

. Stav ridice 2

11010101

27.9.2012

107055,9 km
00000000
500,9 km

00000000

konstanta K

status tachografu
rychlost

VIN

prekrocena rychlost
Registracni znacka vozidla
rychlost motoru

statut dilny

RMS

)

8040 pulzy/km
11000001

255,0 km/h
1234vin567890 *
90 km/h

STONES05
8191,875 otacky/mi
00001001

UK

9:39 PM
9/27/2012
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11.13 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,

zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ¢ SE5000 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice odpocinek
\éas 18:42 pracovni doba osadky Dostupny
' casovy posun +00:4+30 jizda1 karta Ven

| poditadlo kilometrl 107055,9 km jizdat éas 0000

» pocitadlo aktudlné ujetych kilometrs | 500,9 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 0000
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

11:43 AM
9/26/2012
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11.14 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a

vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni namérena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

CERET

e konstanta K 8040

rvni stav ujeté vzdalenosti 107054.905km

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

@ 1134 AM
= A 2 9/26/2012
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11.14.1 1000m test — str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava cas. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

- s s

e konstanta K 8040

-

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h C
\ e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm
Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

3 [

C1U3AM

9/26/2012
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11.14.2 1000m test — vysledek

Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdalenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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11.15 Test senzoru
Tapping the “Sensor Test” icon allows you to select a sensor type, if not automatically detected, and then force
pair the sensor to the tachograph. If the tachograph is not a “2nd source of motion” model, the following screen
will be displayed.

parametr nastaveni Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano
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11.15.1Test senzoru — str. 2

If the tachograph is a “2nd source of motion” model then this screen will be displayed. Here you can select 2nd
source from A CAN only, C CAN only, from both A CAN and C CAN or from C3. You can also select whether the

vehicle is “Heavy” or “Light”.

4 — senzor nastaveni

parametr nastaveni

Parametry

parovy snimac

par

zasifrovano

typ senzoru
. : ACANaC : pouze A pouze C ACANacC
druhy zdroj pohybu CAN odpojeno CAN CAN CAN C3 povolen
druhy zdroj pohybu, - .\ & vozidlo Té7ké vozidlo Lehké vozidlo
zprava CAN
‘ Faktor rychlosti C3 H 0 H odpojeno

0857

12/09/2012
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11.15.2Test senzoru —str. 3
If the C3 input is enabled then you will also have to set the “C3 speed factor” on the bottom line. There is a file in
the “My Documents” folder called ‘Calibration procedure for tachographs activated after 1* October 2012.’

explaining how to get this value.

parametr nastaveni Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano
B . _ _ pouze A pouze C ACANaC __
Y Z ohy C3 povole odpojeno o T . 3 povole
druhy zdroj pohybu 3 povolen dpoj CAN CAN CAN C3 povolen

druhy zdroj pohybu,

. Lehké vozidlo Tézke vozidlo Lehké vozidlo
zprava CAN
Faktor rychlosti C3 255 Set Speed Factor
- 09:58
- |||

Bt 12/00/2012
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11.15.3Test senzoru —str. 4
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy fadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

SE5000

11:38 AM
= @ » =T 9/26/2012
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11.15.4 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

BB oo picovini

parovani bylo Gspésné

l%' 4 +J* ) :

SE5000
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Programovani a testovani VR 2400

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se
klepnutim na ikonu ,,2400“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

( n 2400 programovani tachografu

60
. = o s B
/ 30 %0 -0
".Ill’l
CiST a informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: Q@ @
% |eseeen]| | oo a
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
. Y I 5
,9“ ,9“ & | =
test sériovych Test dat test senzoru resetujte
dat CANbus tachograf

I

5

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabeld Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkaz(.
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12.1 Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a |. Seznam viech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

“ Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta W 9600
konstanta K 9600
pocitadlo kilometrd 37052,9
datum 26.09.2012
cas 12:42
casovy posun -00:30
konstanta L 0

5 EE

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napf. Cisla VIN a VRN.

( n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
povoleni rychlosti 90
VIN 355678891233344

< @ 143 PM
e _ = 9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.2 Cist a upravit data, str. 3

—("“-"" 1 - 7 | Parametry CANr : : | ERaTatIhe )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 0,256
obnovit puls odpojit odpojit aktivovat
CANbus povoleno normélné rychle normalne vypnuto

143PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.3 Cist a upravit data, str. 4

'—( ‘ - ' - ? | Vystupni parametry Taeseah )

!

parametr nastaveni Parametry
faktor C3 RPM 8,000
vypnout sériova data rozsifené udaje standardni data rozsirené Gdaje

144 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.4 Cist a upravit data, str. 5

'—( — - ' - ? Nastaveni a servisni parametry seeseah ) ]

!

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 16.10.2007
blikani pri prekroceni : .. ,
rychlosti aktivovat odpojit +
povinnosti osédky odpojit odpojil aktivovat
zobrazeni RPM odpojit odpojil aktivovat
typ zdkaznika MAN __’_:289_. DAF DC r
gl R T— ’
zdrzeni sluzby 91

144PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.5 Cist a upravit data, str. 6

—(_ -'*--—*"' 1 - V ? | Dodatecné pararnriretry zéﬁamu V et " )

parametr nastaveni Parametry
limity pasma otacek - 700
pasmo nizkého vykonu
limity pasma otacek - 1100
pasmo Spatné ekonomie
limity padsma otacek -
R 900
ekonomické pasmo
DTC aktivovany odpojit odpojil aktivovat
zadznam o zapalovani aktivovat odpojit aktivovat
Sledovani 4tého grafu udalosti vypnuto udalosti otacky/min

‘| l 1 »

144 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.6 Zména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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12.1.7 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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12.2 Informace o tachografu

Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

dodavatel systému STONERIDGE ELC
datum vyroby 25.09.2007
sériové cislo 24732735
cislo hardwaru 2416MAC

verze hardwaru

¢islo softwaru 2400
verze softwaru rM1.1 06
nazev systému

[y
v TR @ 1:45PM
3 | = 9/26/2012
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12.3 Bench test
Klepnutim na ikonu ,,Bench test” se poloautomaticky provede test. Pozn.: Kvili kalibraci je tfeba provést i test
hodin, bud’ pred bench testem, nebo po ném. Viz kapitola 12.10.2. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky
odpoditavaji zbyvajici ¢as. Pozn.: méfitko automaticky detekovano.

“ Ceska republika Test stolice = 2400, stupnice rychlosti - 125k

NN i

40 km/h po 150s 80 km/h po 150s 100 km/h po 180s

v testu zbyva cas 174s
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12.3.1 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

| nastaveni pracovnich médi na aktivni/aktivni

aktivni pro 120s

| nastaveni pracovnich méda na pasivni/pasivni

[ pasivni pro 120s

| nastaveni pracovnich modi na odpodinek/odpocinek

odpocinek pro 120s

| zkontrolujte pocitadlo kilometru +10km
| zkontrolujte nastaveni hodin viici €asu v grafu

| nastavte Faktor K presné pro vozidio

! otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem Q)

202PM

9/26/2012
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12.3.2 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 2400 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1

A R 2 T

; 'l 1 8 " lt J y

54 | v T\ .

'\:- \! .\ ! " . \ %
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12.3.3 Bench test
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Cerccne snoane
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- Test stolice - 2400 - graf osadky

L

<
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12.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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12.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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12.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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12.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mGzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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12.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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12.6 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout 4
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =

odesilani vysledku na tachograf

< @ - 206 PM
= A . 9/26/2012
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12.6.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

' L4 test senzoru otacek )

| odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8,000

» odesilani vysledkl na tachograf @ @

206PM

9/26/2012
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12.6.2 Odeslani vysledku PPR
Klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se data odeslou do tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

L 4 test senzoru otacek )

informace byla vloZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana
Pulzy Na Otacku = 8,000

206PM

9/26/2012
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12.7 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovédy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

I( BB BER oc-oiagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

v 5 . 6

R Napetovy zdro) 26.9.2012 10:45:59
S p 1

A822 Chyby Sifrovanych dat 21.9.2012 11:31:14
A423 Odpojen snimac .

21.9.2012 11:38:22

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

2:08 PM 1
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd VR2400 a navrzenych opatfeni viz Pfiloha C — DTC kédy pro VR2400.
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12.7.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny

208 PM

9/26/2012
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12.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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12.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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12.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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12.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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12.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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12.8.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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12.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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12.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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12.9.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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12.10 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin )

¥ g mistni cas a
¢as a datum Datum a cas
p datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

210 PM

9/26/2012
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12.10.1 Mistni casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,
tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¥ g mistni cas a
¢as a datum Datum a cas
p datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

210 PM

9/26/2012
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12.10.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitrni test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

n test hodin

presnost hodin =-3,3 s/day

4+ Vo)

2400

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pripojit

@ . M|
m , R T
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12.10.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitfni UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

21:10 26.9.2012 00:00

148



12.11 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

rychlost 0,0 km/h Pocitadlo ujeté vzdalenosti 0,00 km
'Kalibraéni data otaéek 00000000 Pulzy na otacku motoru 8

' Otacky 0 otécky/min Typ meéfitka 125 km/h

| Ud&losti rozsahu otacek 00010000 pocitadlo kilometr( 37062,9 km
'Vlastni test éinnosti 00001100 mistni ¢as a datum tachografu 2012-09-26 20:44
'RSL DIL pfepinace 00000111

' piiznaky 00100101

RSL rychlost 236

pfepinace DIL 0011011001

Z15PM
9/26/2012
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12.12 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ( 2400 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice odpocinek
\éas 21:16 pracovni doba osadky odpocinek
' casovy posun +00:-30 graf ridice Ven
| poditadlo kilometrl 37062,9 km jizdat éas 1111
» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrdd | 0,0 km graf osadky Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 1111
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

217 PM
9/26/2012
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12.13 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nucené sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni Parametry

parovy snimac

typ senzoru zasifrovano 4 draty 3 draty blizkost zasSifrovano

m @ | i 222 PM

9/26/2012
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12.13.1Test senzoru — str. 2
Pokud je vybran Sifrovany snimag, klepnutim na tlacitko “Sparovat” (druhy fadek dole) vynutite sparovani
tachografu se snimacem.

R oo piovin

snimac parovani......Cekejte prosim

R —

2400

= : 222 oM
ﬁ@»‘ o A S T
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12.13.2Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b —

2400
OK I

. 223PM
ﬁ@u o _ = U LA S
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12.14 Reset tachografu
Nékdy se stane, Ze tachograf neni synchronizovan s ostatnimi systémy ve vozidle, zejména, je-li pouzita sbérnice
CANbus. Klepnutim na ikonu ,Reset tachografu® se odesle resetovaci impulz skrz tachograf a CANbus do dalSich
systémd, ktery jim umozni spolu opét vzajemné komunikovat. Na pfristroji se nic nezobrazi, preruseni digitalniho

nacitani si vSak vS§imnete na tachografu.
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Programovani a testovani VR8400

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "8400" se dostanete na tuto obrazovku.

se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné
ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

( n 8400 programovani tachografu
| ~| 0 |.& | &
=4 |92 -9 &

CiST a Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT vzdalenost 1 rychlosti
O | [ errees] .9_ &
test faktoru k propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce

| i
test sériovych
dat

: 228 PM
E @ , = L

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky kfizovych odkaz(.
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13.1

Cist a upravit data

Klepnuti na ikonu “Nacist a upravit Udaje” vdm umozni nacist a ménit rlizné parametry. Na zafizeni 8400 jsou tyto

udaje omezeny na prekroceni rychlosti, zaznam o zapalovani, pulzy/otacky a pasma rychlosti motoru.

n Specifické parametry tachografu

parametr
pulzy/otacku
Typ meritka
prekrocena rychlost
zaznam o zapalovani
pasmo nizkého vykonu
Usporné pasmo

Mizerna ekonomie

nastaveni Parametry

8

125 km/h 140 km/h 80 mph 160 km/h 180 km/h

< »

60

vypnuto zapnuto
700
900

1100

7 FEE]

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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13.2 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvéleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 8400

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

Bl =
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13.2.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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13.2.2 Bench test - sekvence

Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 13.10. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 8400, stupnice rychlosti - 125k

Otevrete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm €ini +- 5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zavrete Q/»
tachograf -

. 231PM
Bl = LN

159



13.2.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 8400, stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012
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13.2.4 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 8400 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1

A R 2 T

; 'l 1 8 " lt J y

54 | v T\ .

'\:- \! .\ ! " . \ %
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245 PM

»

9/26/2012

>




fa
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Vé

— porovnani gra

13.2.5 Bench test

sims

..................

-
e -
- -
Cerccne snoane

-~ -
lllllllll
llllllllll

- Test stolice - 8400 - graf osadky

L

<
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13.3 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012
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13.3.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

4 -- pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

 Jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | ‘mm
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13.3.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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13.3.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m h
BT :

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jJizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

2:50 PM

9/26/2012
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13.3.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné primérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béhli. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spudténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Prumer w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 _ 10

2:50 PM

9/26/2012
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13.4 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mlzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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13.4.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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13.5 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout v/
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =
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13.5.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

L 4 test senzoru otacek )

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

|

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8,000

10:42AM

9/26/2012
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13.6 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktudlniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« k Faktor =8000

= @ 251 PM
z _ = 9/26/2012
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13.7 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu w, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty k a prisluSnych prepinacd DIL, které se nastavi v tachografu.

’_ (-_ - - ? | propocitat DIL Hi —)—

\
|

viozit Faktor w 7569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

- 250eM
9/26/2012
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13.7.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

(_ - - » | propofitatDll.wr : | s )

vlozit faktor w ‘ 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM
9/26/2012
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13.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ 254 PM
=5 ; : ! 9/26/2012
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13.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012
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13.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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13.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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13.10 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1[- ( test hodin )

< v mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
. datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012

test hodin
tachografu

3:00 PM
9/26/2012
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13.10.1 Test hodin — vysledek

’_.—“{‘ ‘ - /ﬁ\ - test hodin Ter )

testovaci hodiny

e «--» O

O

~300PM |
9/26/2012
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13.10.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

— test hodin

presnost hodin = +0,4 s/day

4+ Vo) o

8400

> 301oM |
5 EE =LA |

184



13.11 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

. p ’ )
rychlost 50,0 km/h Pocitadlo ujeté vzdalenosti 2,48 km
'Kalibraéni data otaéek 00000000 Pulzy na otacku motoru 1
Otacky 0 otécky/min Typ méfitka 125 km/h
|Udalosti rozsahu otacek 00000010
Vlastni test éinnosti 10100000
'RSL DIL pfepinace 00000000
' priznaky 00110000
'RSL rychlost 56
' prepinace DIL 0100000110

™

3:03 PM
9/26/2012
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Programovani a testovani VR8300

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIll“ a potom, klepnutim na ikonu "8300" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

“ 8300 programovani tachografu
60
= 0 O 0
'Q-..-’l
Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
vzdalenost 1 rychlosti
Iﬁ a g |"“"’I Po=o=0=N @
propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
h‘ [
L ®
test sériovych test senzoru
dat

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

vIv

Tabulky k¥fizovych odkazu.
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14.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 8300

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

. 230 PM
Eﬂﬁ- 5 S WLl
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14.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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14.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 14.8. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 8300 stupnice rychlosti - 125k

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm &ini +-5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete Q/
tachograf

= 231 PM
Bl = oeca
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14.1.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 8300 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012
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14.1.4 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 8300 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1
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14.2 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012
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14.2.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

4 -- pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

 Jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | ‘mm
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14.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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14.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m h
BT :

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jJizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

2:50 PM

9/26/2012
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14.2.1 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné primérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béhli. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

7% pevné vzdélenost 1 20m >
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spusténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Primér w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 10

9/26/2012
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14.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mlzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekroenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mliZzete pomoci klavesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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14.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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14.4 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pri 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastréku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a O
stisknout &
Vypocet pulzu na otacku Pulzy Na Otacku =

i = 10:42 AM
= - 9/26/2012
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14.4.1 Vypocet PPR
Zaftizeni nyni vypocitd pocet pulzl na otdcku a vrati vysledek. ProtoZe zafizeni 8300 neni programovatelné a tuto
informaci neni kam ulozit, po vyzveé stisknéte Cervené tlacitko Stop pro odeslani vysledku do tachografu. Poté se
vratite do nabidky programovani zafizeni 8300.

n test senzoru otacek

te cervenou zastrcku z tachografu a pripojte

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout
NKioodat Bilst ns GRS ek Pulzy Na Otacku
A OCEeL PDULZU id OLa(CKU

: = 8,000

L 0 10:42 AM
= 7. 7.
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14.5 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu w, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty k a prisluSnych prepinacd DIL, které se nastavi v tachografu.

’_ (-_ - - ? | propocitat DIL Hi —)—

\
|

viozit Faktor w 7569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

- 250eM
9/26/2012
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14.5.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

"—Z'"-'"' - . | propocitat DIL ‘” : | et )

vlozit Faktor w - 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM |
9/26/2012
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14.6 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ 254 PM
=5 ; : ! 9/26/2012
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14.6.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.1 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012

208



14.7

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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14.7.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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14.8 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1[- ( test hodin )

< v mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
. datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012

test hodin
tachografu

3:14 PM
9/26/2012
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14.8.1 Test hodin — vysledek

’m—"{“ - /ﬁ\ - test hodin Taraae )

testovaci hodiny

“-iiinn O

8300

O

T
9/26/2012
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14.8.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin = +0,9 s/day

4+ Vo) °

8300

E— 316 PM
@ ) ST 9/26/2012
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14.9

Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

)

rychlost 0,0 km/h

'Kalibraéni data otaéek 00000010

' Otacky 0 otécky/min
| Udalosti rozsahu otacek 00000000
'Vlastni test éinnosti 00001101
'RSL DIL pfepinace 00001100

' piiznaky 00000101
RSL rychlost 105

' prepinace DIL 0100000110

3:18 PM
9/26/2012
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14.10 Test senzoru

Klepnutim na ,test senzoru” ikonu umoznuje vybrat typ senzoru.

—( i -—_ | - | V senzor nastaverl;iﬂ )

parametr nastaveni Parametry

8 pulzy/

typ senzoru otaku 2 pulzy/otacku 8 pulzy/otacku

319 PM

9/26/2012
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15 Programovani a testovani M1N1

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "M1N1" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n M1N1 programovani
LY

=/

CiST a
UPRAVIT

©

I"'""" LOEGE
pevna Pohyblivé
vzdalenost 2 valce
-l 13:27
=

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky k¥izovych odkazd.
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15.1 Cist a upravit data
Tapping the “Read & Modify Data” icon will allow you to view various Read-Only Parameters, as listed below.

— Specifické parametry tachografu

paramekr nastaveni Paramektry
pomer rozdéleni /2 Vlasktni test
\dentifikace 0000000000SNTEST

programovaciho zafizeni

PCB sériové tislo (po Pch ser. not set

M1N1)
M1N1 sériové Cislo Unit ser not set
ID programu cislo 7040-011 Rev C

13:18

-

14/09/2012

|

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.

217



15.2 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

— Pevna vzdalenost 2 (20m)
\

« JizdadoboduA

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

-"_"": 13:28
t.. * - p
14,/09/2012
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15.2.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 “ Pevna vzdalenost 2 (20m)

‘ spuiteno 1: w=614 | spusteno 2:w = spuiténo 3: w = spuiteno 4: w =

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a
zastavte

O

13:36
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15.2.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 “ Pevna vzdalenost 2 (20m)

‘ spustéeno 1:w=614 | spuiténo2:w=571 | spuiteno3:w= spusténo 4: w =

Jizda do bodu B

Prijem pulzu, pokracujte k bodu A a
zastavte

14,/09,/2012
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15.2.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( “ Pevna vzdalenost 2 (20m) )
‘ spuiténo 1:w=614 | spuitéeno2:w=571 | spuiténo3:w=485 | spuitenod:w=__

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a
zastavte @

13:37

14,/09/2012
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15.2.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
‘ spusteno 1: w=614 | spusteno2:w=571 | spusteno3:w=485 | spusSténo4:w=454

Chyba v procentech = 30%

Primerw = 5312

Send this setting to the unit?

O 9

13:38

14/09/2012
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15.2.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti“ se konstanty w a k odeslou do

tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

= |
T
o
(@)
T
-
(4]
[ @
=
T

he information has been se

()]

- srd=ln “:“\-Lﬁ o r'ﬁ x‘ - )
potvrzena data byla odeslana

e e
14/09/2012 |

=L
< [if il
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15.3

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L = 3000mm

Pocitani W faktoru...

08:52

17/09/2012
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15.3.1 Pohyblivy pas — vysledek

Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou.

L4 Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040

Setting will be sent to the unit when the vehicle is stopped

08:58

L1
A =
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17/09/2012




15.3.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( — Stoneridge pohyblivy pas )

The information has been sent to the unit.
potvrzena data byla odeslana
w = 8040

=
08:58

17/09/2012
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16 Programovani a testovani DTCO 1381

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se

klepnutim na ikonu ,1381“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1381 programovani tachografu
) ~ @ 3
"llll’l
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
(D |‘"'"’| Po=e=0=N
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
M T [
£ R (x| g
LNTTTER
PIN Test dat 1000m test test senzoru
CANbus
= @ S 3w . 2O
s 9/26/2012 | |

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkazu.
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16.1  Cist a upravit data

Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole P¥iloha F — programovatelné parametry.

“ Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
cas 14:30
datum 26.09.2012

¢asovy posun 00:00
pocitadlo kilometrd 758,9
konstanta K 8000
konstanta L 3000
konstanta W 8000

a3 - 3:34 PM
ﬁ@l 55 20 MG e

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napf. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik 295-80R22.5
nejblizsi datum kalibrace 01.11.2012
povoleni rychlosti 90
stat, v nemz je vozidlo
2 . UK
registrovano

Reglstrac-m znacka BRZ9312

vozidla

VIN YV2AG20C6BB572113

== @ 334 PM
z ) =T 9672012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.2 Cist a upravit data, str. 3

‘_(_"“-_"" 1 - » | Parametry CANV : : | S )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 1,000
Typ CANbus 50ms 20ms 50ms
obnovit puls aktivovat odpojit

3:34 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.3 Cist a upravit data, str. 4

—ir-—-_—”' 1 - » 7 | Parametry podsﬁ?eni : V et he )

parametr nastaveni Parametry
Vypnout svétlo 0
Zapnout svétlo 0
rezim stmivani pouze A2 pouze A CAN pouze A2
rezim predvolby stmivani vypnuto vypnuto zapnuto
Méd stmivani CAN standardni standardni Alternativni

3:34 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.4 Cist a upravit data, str. 5

—(rw-“r' 1 - V 7 | V)'vstupni paramrerléry : V et he )

parametr nastaveni Parametry

faktor C3 RPM 64,000

335PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.5 Cist a upravit data, str. 6

l—( ‘ - ' - ? | Nastaveni a servisni parametry E )—‘

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 01.11.2010
varovani mimo rozsah vypnuto zapnuto
varovani rychlosti 0
Prestavka ot s
S1 zapnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna ' ,
odpocinek Rl
Prestavka I
S2 zapnuto zadna zmeéna nebo Dostupny dilna SR .
odpocinek skt
Prestavka TR
S1 vypnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna '
odpocinek
Prestavka Lz
naho Nackinn? diln: Al

3:38 PMV
9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.6 Cist a upravit data, str. 7

( Nastaveni a servisni parametry

parametr
Cas zmény

zdrzeni sluzby
varovani o vyprseni
platnosti - overeni

varovani o vyprseni
platnosti - karta ridice

varovani o vyprseni
platnosti - karta servisu

varovani o vyprseni
platnosti - karta podniku

varovani o vyprseni

nastaveni

03.09.2010

14

28

14

28

28

Parametry

LA LA U AL A A A A LA A A A A A PP PTeYw LAA A A AT A A S AR B A A A A A LA A AR A AL LA LN A PP PeYS LA A A A L A A

rglatnosti - kontrolni karta

3:38 PM ]

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.7 Cist a upravit data, str. 8

' ( Parametry dalkového stahovani ),

!

parametr nastaveni Parametry
CAN2 ZAP/VYP zapnuto vypnuto zapnute
CAN2 TCO1 ZAP/VYP vypnuto vypnuto zapnuto
Probuzeni CAN2 pres D3 vypnuto vypnuk zapnuto
CAN2 Vzdélené stahovani zapnuto vypnuto Zaphuto

338 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.8 Zména konstanty k
Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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16.1.9 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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16.2 Informace o tachografu

Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

Continental Automotive GmbH H.-Hertz-Str.45 78052 VS-

dodavatel systému villingen Germany

datum vyroby 03.09.2010
sériové cislo 00000000001882882
cislo hardwaru 1381.1012000011
verze hardwaru 00138280000302431/A2C53358470
cislo softwaru 013
verze softwaru 043
nazev systému DTCO 1381

|
= 339 PM
u @ ) = 9/26/2012
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16.3 Bench test

Protoze je DTCO 1381 digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,,Bench Test” se test provede plné automaticky.
Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice 1381

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

= . 1026 AM
m = U LA oo
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16.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. DalSi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm

240



16.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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16.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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16.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm

243



16.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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16.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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16.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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16.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

:[ { simulator rychlosti )

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km

10:36 AM
9/26/2012
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16.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

:[' : ( n DTC - Diagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

- - 36
001177 Informace neni dostupna 28.10.1972 21:05:20
3 36
002380 Chyba snimace (bez odezvy) 26.3.1971 8:03:50
. 2 0
0005B1 Informace neni dostupna 1.1.1970 0:00:00

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

341PM |
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd( DTCO 1381 a navrienych opatfeni viz Pfiloha D — DTC kédy pro DTCO 1381.
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16.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické kody
DTC Diagnosticl | popis kédu

zadné kédy DCT nebyly ulozeny
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16.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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16.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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16.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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16.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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16.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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16.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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16.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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16.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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16.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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16.9 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin” je mozno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby je
sefidit. Tato funkce rovnéz umoziuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dold.

[ ( n test hodin )

¢as a datum UTC éas a datum ml;t:tluc;s 3
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

342 PM

9/26/2012
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16.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¢as a datum UTC éas a datum m';g"t'ucgs 3
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

345 PM

9/26/2012
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16.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitini test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

EE - | ° B )

Zkontrolujte jestli je tachograf pripojen kabelem pred
zacatkem testu hodin.

Pro pokracovani stisknéte dalsi

to9e02
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16.9.3 Test hodin str. 2

"m‘” - /ﬁ\ n test hodin )

presnost hodin = +0,1 s/day

& v E£Cm

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pripojit

9/26/2012
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16.9.4 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC €as a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

22:42 26.9.2012 00:00
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16.10 Pin

Klepnutim na ikonu ,,Pin“ se zobrazi klavesnice, umoznujici zadat PIN karty dilny, coz je alternativa k zadani PIN
prostiednictvim pfednich tlacitek tachografu.

¢ EKEAER )
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16.11 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ( 1381 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice dilna

\éas 22:55 pracovni doba osadky Dostupny
'Easovy posun +00:-30 jizda1 karta Ven

| poditadlo kilometrl 759,0 km jizda1 cas 0000

» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrs | 128306,1 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 0000
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

3:56 PM
9/26/2012
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16.12 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a
vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni namérena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

A=

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test Qj

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba

S @ 11:34 AM
= = 9/26/2012

I-
Q

o
X
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16.12.1 1000m test — str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava cas. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

- s s

e konstanta K 8040

-

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h C
\ e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm
Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

3 [

C1U3AM

9/26/2012
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16.12.2 1000m test — vysledek

Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdalenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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16.13 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni

Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano

m E= - 357 PM

9/26/2012
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16.13.1 Test senzoru — str. 2
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy rfadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

SR =

1381

e [
A
@

= @ 3:57 PM
= » =T 9/26/2012
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16.13.2 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b C_

1381
OK I

: 1139 AM
ﬁ@u o _ = U LA o
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17 Programovani a testovani Kienzle 1324

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,,1324“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rlizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1324 programovani tachografu

] = D 3
7 | O -O-
l‘..-.’l
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
‘ 2
5@ |"""" Pe=e=0=N g
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
7 [
L ®
Test dat test senzoru
CANbus

- N

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabell Mkll; dalsi informace viz Priloha A — Tabulky kfizovych odkazu.
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17.1  Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

“ Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta W 8000
konstanta K 8000

pocitadlo kilometrd 410923,9
cas 01:51
datum 26.09.2012

casovy posun 00:00
konstanta L 3000

5 EE

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

( n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry

VIN VDO1324-VIN

= @ 403 PM
= A - 9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.2 Cist a upravit data, str. 3

'—( - ' - 4 | Parametry CAN Eeeeen) )

!

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 8,000
Typ CANbus 50ms vypnuto S0 10ms 20ms VW 50ms

403PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.3 Cist a upravit data, str. 4

' ( Nastaveni a servisni parametry )

!

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 31.08.2010
zdrzeni sluzby 67

403PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.4 Zména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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17.1.5 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

| + B § ¢ f z y 3 i
q w E r t z u i (o]
a s d f g h j k l
y X G Vv b n m ,

7:49 PM

9/27/2012
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17.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

SIEMENS VDO AUTOMOTIVE AG HEINRICH-HERTZ-STR.45

Gosayatel systeiny VILLINGEN-SCHWENNINGEN GERMANY

datum vyroby 09.06.2004
sériové cislo 00000000001387934
cislo hardwaru 1324.514015560104
verze hardwaru 1371613057
cislo softwaru 004
verze softwaru 24
nazev systému TCO

|
= 404 PM
2 @ ] = 9/26/2012
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17.3 Bench test
Klepnutim na ikonu ,,Bench test” se poloautomaticky provede test. Pozn.: Kvili kalibraci je tfeba provést i test
hodin, bud’ pred bench testem, nebo po ném. Viz kapitola 17.9.2. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky
odpoditavaji zbyvajici ¢as. Pozn.: méfitko automaticky detekovano.

n Ceska republika Test stolice = 1324 stupnice rychlosti - 125k

40 km/h po 150s 80 km/h po 150s 100 km/h po 180s

v testu zbyva cas 174s
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17.3.1 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

| nastaveni pracovnich mada na aktivni/aktivni

aktivni pro 120s

| nastaveni pracovnich méda na pasivni/pasivni

| pasivni pro 120s

[ nastaveni pracovnich m6du na odpoéinek/odpocinek

odpocinek pro 120s

| zkontrolujte pocitadlo kilometri +10km
| zkontrolujte nastaveni hodin viici casu v grafu

| nastavte Faktor K presné pro vozidlo .
! otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem Q)

202PM

9/26/2012
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17.3.2 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice -1324 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
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17.4 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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17.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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17.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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17.5

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mlzete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta | | 3759 I

rychlost | 55 ‘

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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17.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko , Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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17.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovédy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

I( n DTC - Diagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

o . 18
A400 Napetovy zdroj 24.9.2012 20:57:23
A822 Chyby Sifrovanych dat iz
24.9.2012 20:49:13
A423 Odpojen snimac 14
o2 26.9.2012 1:49:36

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

405 PM
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd pro Kienzle 1324 a navrzenych opatfeni viz Pfiloha E — DTC kddy pro Kienzle 1324.
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17.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny
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17.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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17.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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17.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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17.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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17.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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17.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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17.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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17.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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17.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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17.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dola.

[ ( n test hodin )

< ; mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
> datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

9/26/2012
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17.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

< ; mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
> datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012 26. zafi 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

9/26/2012
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17.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitrni test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

EE - | ° B )

Zkontrolujte jestli je tachograf pripojen kabelem pred
zacatkem testu hodin.

Pro pokracovani stisknéte dalsi

9/26/2012
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17.9.3 Test hodin Page 2

’ V( - /ﬁ\ n test hodin e )

presnost hodin =-0,3 s/day

& v E=

~aseM |

Y 9/26/2012
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17.9.4 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

23:06 26.9.2012 00:00

e @ 406 PM
= 7 9/26/2012
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17.10 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ¢ 1324 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice Dostupny
\éas 23:10 pracovni doba osadky Dostupny
' casovy posun +00:-30 graf ridice dovnitf
| poditadlo kilometrl 410923,9 km jizda1 cas 111
» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrs | 1203,2 km graf osadky dovnitf
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 1111
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost Neplatné!

' jizda vypnuto

4:10 PM
9/26/2012
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17.11 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru” mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

n senzor nastaveni

parametr nastaveni Parametry

parovy snimac par

typ senzoru zasifrovano zasifrovano

m @ | i 411 PM

9/26/2012
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17.11.1 Test senzoru — str. 2

Tato obrazovka informuje, Ze senzor byl zménén ze Sifrovaného senzoru na bezkontaktni senzor.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

1324

E— 411 PM
= @ » =T 9/26/2012
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17.11.2 Test senzoru — parovani
Klepnutim na tlacitko ,,Par” ve druhém rfadku se tachograf nucené sparuje se senzorem a po dokonceni se zobrazi
potvrzovaci znaménko odskrtnuti.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b —

1324
OK I

: 223PM
ﬁ@u o _ = U LA S
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18 Programovani a testovani Kienzle 1319
Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete pfejit do obrazovky vybéru tachografu (,,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,1319“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1319 programovani tachografu
.

=/

v | 9,

60

CiST a Test stolice pevna simulator
UPRAVIT vzdalenost 1 rychlosti
l"""' ATTTT=N @
pevna Pohyblivé test hodin

vzdalenost 2 valce

8:59 AM
)z v

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky kfizovych odkazu.
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18.1 Cist a upravit data
Klepnuti na ikonu “Nacist a upravit Udaje” vdm umozni nacist a ménit rlizné parametry. Na zafizeni 1319 jsou tyto
udaje omezeny na prekroceni rychlosti, zaznam o zapalovani, pulzy/otacky a pasma rychlosti motoru.

n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta K 8000
pocitadlo kilometrd 830,0
prekrocena rychlost 85
jednotky rychlosti km/h mph
Identifikace Kalibrace wshop123
Kalibrace 22.08.2012
datum instalace 05.04.2002

. - @ MBAM
= 7 9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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18.1.1 Cist a upravit data, str. 2

( Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
rychlost hodin normalné normalné rychle
— — —

903 AM

9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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18.2 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitr tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvéleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1319

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

Bl =
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18.2.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor

316



18.2.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na pftislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud' pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 18.7. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1319 stupnice rychlosti - 125k

minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vuci hodindm ¢€ini +-5 Q
tachograf v/

> 231PM
= WL Soear
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18.2.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1319 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012

318



18.2.4 Bench test — porovnani graft

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

BB EE - solice-1319- graf fidice )

245 PM
3 @ b ST 9/26/2012
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18.3 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

! { n pevna vzdalenost 1 20m )

£l " - W ¥ ¥, " .
spuiténo 1:w = spusteno 21w = _ spusteno iw=__ spusteno 4:w =

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vloZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ "mm
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18.3.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo r:w=260 | spultdnozw=__ | spusténosiw=_ | spusténogiw=_ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | enm

+ jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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18.3.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =260 | spuiténo2iw=390 | spuitdnow=__ | spusténow=__ |

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | enm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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18.3.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =280 | spuitdno2w=390 | spusténo 3w =31 | spultdnogw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | enm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

» vlozit ujetou vzdalenost: mm
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18.3.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 22w =390 | spudténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

1034 AM

9/26/2012
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18.3.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

iInformace byla vlozena do tachografu

J

~FyIrran o - huvlas Aadaclins
potvrzena data byla odeslana

~7CO

K=3/59

- 1034AM | |
— s 9/26/2012
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18.4

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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18.4.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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18.5 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

! n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

1 10:46 AM
| ST 9/26/2012
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18.5.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 465

| Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

10:46 AM

9/26/2012
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18.5.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

165 | spusténo 2: w =425 spust

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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18.5.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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18.5.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 12%

Primerw =4371k=4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

C 1047AM

9/26/2012
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18.5.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

iInformace byla vlozena do tachografu

)

i

il AdAaclAans
ata bvla odeslana

Cade
&

potvrzena ¢

A7 1
y [ |

K=4371

i 1047AM |
= s 9/26/2012
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18.6

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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18.6.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k=8040
l=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

g @ 11:24 AM
= | = 9/26/2012

336



18.6.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlozena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k=8040
[=3000

11:25AM

9/26/2012
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18.7 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1!- ( test hodin }

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:04 AM
9/27/2012

338



18.7.1 Test hodin — Page 1

"( - ) n test hodin )

testovaci hodiny

P IS N

1319

O

905 AM

9/27/2012
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18.7.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4o+ Ve o) u

1319

e 4:08 PM
: |@ - 9/26/2012
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Programovani a testovani Kienzle 1318

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIll“ a potom, klepnutim na ikonu "1318" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1318 programovani tachografu
60
=~ | ©
'Ql.nl"
Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
vzdalenost 1 rychlosti
G ﬁ a g l"""’l Po=e=0==N g
test faktoru k propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
= @ s @ 9:08 AM
o A SRR T o

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky k¥fizovych odkazu.
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19.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfritko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1318

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

. 230 PM
Eﬂﬁ- 5 S WLl
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19.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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19.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 19.9. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1318 stupnice rychlosti - 125k

minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vuci hodindm ¢€ini +-5 Q
tachograf v/

> 231PM
= WL Soear
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19.1.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1318 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012
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19.1.4 Bench test — porovnani graft

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

EEBEE - solice-1313- graf fidice )

245 PM
3 @ b ST 9/26/2012
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’

’

— porovnani gra

19.1.5 Bench test

s

£y

llllllll
Rl S ——

- -
lllllllllll
lllllllll

L

- Test stolice - 1318 - graf osadky

<
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19.2 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012
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19.2.1 Pevnavzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 -- pevna vzdalenost 1 20m >

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | mm
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19.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1iw=295 | spultino2w=365 | spultinodiw=__ | spusiénos

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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19.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L pevna vzdalenost 1 20m

' spusténo 4. w =

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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19.2.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ¢ pevna vzdalenost 1 20m )
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spudténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Prumer w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 10

2:50 PM ]

9/26/2012
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19.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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19.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop“ se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostfed obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012

354



19.4 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pri 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastréku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a O
stisknout &
Vypocet pulzu na otacku Pulzy Na Otacku =

i = 10:42 AM
= - 9/26/2012
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19.4.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

L 4 test senzoru otacek )

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bezet pii 1000 RPM a stisknout

Pulzy Na Otacku

Vypocet pulzl tack
ypocet pulzl na otdcku - 8,000

10:42 AM

9/26/2012
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19.5 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktualniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« kFaktor =8000

i @ 2:51 PM
N _ SR 942672012
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19.6 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu W, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty K a pfislusnych prepinacu DIL, které se nastavi v tachografu.

( ‘ propocitat DIL E h

vlaéit Féi&or w '77569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

252PM |
9/26/2012
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19.6.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

( - - 7 | propoéitatDlLrw : | s )

vlozit faktor w 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM
9/26/2012
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19.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

; n Pevna vzdalenost 2 (20m)
|

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

@ ‘ 2:54 PM
== ; . SR 902672012
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19.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusteéno 1: w =440

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

255 PM

9/26/2012
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19.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

255 PM

9/26/2012
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19.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

255 PM

9/26/2012
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19.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012
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19.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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19.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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19.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1!- ( test hodin }

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:11 AM
9/27/2012
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19.9.1 Test hodin Page 1

|“"< test hodin >

testovaci hodiny

‘...OQ’

1318

O

 ollAM |

9/27/2012
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19.9.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Pfesnost hodin®.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4+ Ve ) °

1318

e @ 4:08 PM
" . = 9/26/2012
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Programovani a testovani Kienzle 1314

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "1314" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1314 programovani tachografu

= @ 3
.-

'Ql.nl’l

Test stolice pevna simulator
vzdalenost 1 rychlosti

G "'“"’l Po=o=0-N @
test Faktoru k pevna Pohyblivé test hodin

vzdalenost 2 valce

Bl =

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabel( Mkll; dalsi informace viz P¥iloha A -

Tabulky kfiZovych

odkazu.
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20.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfritko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitr tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1314

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/

125 km/h Q/ ‘

140 km/h Q/

160 km/h Q
/4

180 km/h Q/

Bl =
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20.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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20.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko méritka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud' pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 20.7. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1314 stupnice rychlosti - 125k

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm &ini +-5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zavrete 0/
tachograf

Bl =
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20.1.3 Bench test —strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1314 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v cinnosti pii 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometrd pridane 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidio

' vypnete napajeni

otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0)

245 PM

9/26/2012
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20.1.4 Bench test — porovnani grafti

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

B et stolice -1314- graf fidice

l’:l‘: { R T
:'.,, § tak o
T 5. 0
doim e o
2 R
[ (.
. \
1 Tk Y
4 (I v

375

245 PM

9/26/2012

)
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— porovnani gra

’

20.1.5 Bench test
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- Test stolice -1314 - graf osadky

<
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20.2 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

018 AM

9/27/2012
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20.2.1 Pevna vzdalenost 1- 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 -- pevna vzdalenost 1 20m >

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | mm

9:19 AM

9/27/2012
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20.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo fiw=335 | spultino2w=385 | spultinodiw=__ | spusténos

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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20.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L pevna vzdalenost 1 20m >
| spliion i =335 | spultino =38 | '

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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20.2.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prlimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béhu.

{ pevna vzdalenost 1 20m )
spusténo 22w =385 | spudténo3:w=396 | spuiténo4:w=119

Chyba v procentech = 148%

Primeérw=5775k=0

nastaveni prepinact DIL

9:21 AM

9/27/2012
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20.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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20.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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20.4 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktualniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« kFaktor =8000

i @ 2:51 PM
N _ SR 942672012
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20.5 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

; n Pevna vzdalenost 2 (20m)
|

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ : 9:29 AM
= 3 ! SR 92772012
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20.5.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 459 spus

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

9:29 AM

9/27/2012
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20.5.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

9:29 AM

9/27/2012
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20.5.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

9:30 AM

9/27/2012
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20.5.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prliimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béha.

( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
spusténo 22 w=481 | spusténo3:w=465 | spuiténo4:w =487

Chyba v procentech = 6%

Primerw=4734k=0

nastaveni prepinacu DIL

9:30 AM

9/27/2012
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20.6

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas“ se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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20.6.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou.

"( - (1) - Stoneridge pohyblivy pas Taraee: )

w = 8040
k=0
l=3000

nastaveni prepinacd DIL

933AM |

9/27/2012
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20.7 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu
bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

;[. ( — test hodin )

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:34 AM
9/27/2012
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20.7.1 Test hodin—Page 1

R + |’ B ey

testovaci hodiny

e «--» O

O
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20.7.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4+ V) °

1314

@ | e
' : SV 912672012
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Programovani a testovani Actia Smartach

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete pfejit do obrazovky vybéru tachografu (,,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,Actia“ rovnéz dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené
zobrazené ikony nelze vybrat.

n Smartach programovani tachografu

‘ = @y 3
7 | O "
"Illl’l
CiST a informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
; | @  ®
@ l‘"“" Po=o=0=2N @
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
i [
h 1000 :
9 LETTEIER
Test dat 1000m test test senzoru
CANbus

: 615 PM
Eﬂf i 20 Wi g

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabel( Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfiZovych odkaz(.
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21.1  Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné pfedepsané parametry, napf. konstanty
w, k a |. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry

cas 08:02
datum 27.09.2012

casovy posun 00:00
pocitadlo kilometrd 90,8
konstanta K 8001
konstanta L 3001
konstanta W 8000

Bl =

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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21.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik ehm
nejblizsi datum kalibrace 12.07.2014
povoleni rychlosti 90
stat, v n.émije’ vozidlo UK
registrovano
Regisach flacks abc1234567890
VIN 543tre

=N @ 6:16 PM
= _ = 9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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21.1.2 Cist a upravit data, str. 3

'*(  EKERER e can L

!

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 21,753
Typ CANbus 50ms 20ms Oms

 6a6PM

9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.

398




21.1.3 Cist a upravit data, str. 4

( Nastaveni a servisni parametry >

parametr nastaveni Parametry

datum instalace 07.08.2012

ea7eM |

9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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21.1.4 Zména konstanty k
Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KN )

7:49 PM
9/27/2012
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21.1.5 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KRN )

1234vin567890

| 2R -
z u i o p
b k] ] e ||
I -

7:49 PM

9/27/2012
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21.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

: ACTIA 25, chemin de pouvourville - BP 4215 - 31432 TOULOUSE
dodavatel systému

CEDEX 04 (FRANCE)
datum vyroby 26.3.2009
sériové cislo 2051176

cislo hardwaru AC921481 indD
verze hardwaru AC921481 indD

cislo softwaru L2000_MP107007-/MS107191-_@ACTIA
verze softwaru L2000_MPV061006/MSV050706_@ACTIA
nazev systému SMARTACH

r =
—— @ 6:17 PM
= . b ST 972772012
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21.3 Bench test
Protoze je Smartach digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,Bench Test” se test provede plné automaticky.
Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice Smartach

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

. 10:26 AM
Sy =R 942672012
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21.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

! { n pevna vzdalenost 1 20m )

£l " - W ¥ ¥, " .
spuiténo 1:w = spusteno 21w = _ spusteno iw=__ spusteno 4:w =

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vloZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ "mm
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21.4.1 Pevna vzdalenost 1- 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo r:w=260 | spultdnozw=__ | spusténosiw=_ | spusténogiw=_ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | enm

+ jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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21.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =260 | spuiténo2iw=390 | spuitdnow=__ | spusténow=__ |

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | enm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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21.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =280 | spuitdno2w=390 | spusténo 3w =31 | spultdnogw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | enm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

» vlozit ujetou vzdalenost: mm
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21.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ¢ pevna vzdalenost 1 20m )

Chyba v procentech = 40%

Primerw =3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

10:34 AM

9/26/2012
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21.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

L !

ox I Ty ot d=akFa hvls Aadaclins
potvrzena data byla odeslana

10:34 AM
9/26/2012
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21.5

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mlzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekroenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mliZzete pomoci klavesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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21.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012

411



21.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytld a datum

posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

’“ —( - DTC - Diagnostické kody e )

DTC - Diagnosticl | popis kédu

00002004 Preruseni napajeciho zdroje (MS) g
00000003 Nizké vstupni napeti tachografu 0
00000004 Preruseni napéajeni tachografu g

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde

(€

618PM

9/27/2012
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21.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny

5:18 PM

9/27/2012
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21.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

! n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

1 10:46 AM
Sl SR 902672012
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21.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) )

| Jizda do bodu A

Prijem pulzil, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:46 AM

9/26/2012
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21.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

165 | spusténo 2: w =425 spust

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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21.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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21.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

"¢ Pevné vzdalenost 2 (20m) >
[ opustivo =65 | spustinozw=szs

Chyba v procentech=12%

Primerw =4371k=4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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21.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

(

)

i

B ks by S
ta bvla odeslana

Ll
&

potvrzena ¢

- 1047AM |
— ¥ 9/26/2012
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21.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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21.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k=8040
l=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

g @ 11:24 AM
= | = 9/26/2012
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21.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlozena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k=8040
[=3000

11:25AM

9/26/2012
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21.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin | )

¢as a datum UTC &as a datum ml:itan;uc:f 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27.zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni

tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
cas - 30 minut

519 PM

9/27/2012
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21.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko , Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) n test hodin | )

¢as a datum UTC &as a datum m':’?t'ucr:S 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27.zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu ¢as + 30 minut

nastavte mistni
| cas - 30 minut

6:19 PM

9/27/2012
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21.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitini test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

¢ EKERAER -

presnost hodin =-0,1 s/day

4+ Ve o)

Smartach

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pfipojit

m & T

9/27/2012
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21.9.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

EEA =

informace byla vlozena do tachografu

17:19 27.9.2012 00:00

619 PM
9/27/2012
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21.10 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,

zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ¢ Smartach Test dat CANbus )

datum 27.09.2012 pracovni doba ridice odpocinek
\éas 17:23 pracovni doba osadky odpocinek
'éasov9 posun +00:-30 jizda1 karta Ven
rpoéit:n:llo kilometri 90,9 km jizda1 cas 0000

' pocitadlo aktudlné ujetych kilometrs | 9489,4 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 cas 0000

I vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

5:25 PM
9/27/2012
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21.11 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a
vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni naméfena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

A=

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test Qj

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba

S @ 11:34 AM
= = 9/26/2012

I-
Q

o
X
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21.11.1 1000m test —str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava ¢as. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

(KA. TRy

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahdjit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Oveérte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h @

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

|

Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

= 1134 AMr I’

9/26/2012
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21.11.2 1000m test — vysledek
Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

¢ KRR )

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Oveérte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdélenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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21.12 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni

Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano

m E= - 626 PM

9/27/2012
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21.12.1 Test senzoru — str. 2
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy rfadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

snimac parovani......Cekejte prosim

Smartach

e @ 6:26 PM
S = 9/27/2012
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21.12.2 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

parovani bylo Gspésné

‘% 4 +J* D) =

Smartach
OK J

e @ 11:39 AM
= : . 9/26/2012
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22 Programovani a testovani Efkon
Klepnutim na ikonu programatoru ,MKiII

Ill

se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete pfejit do obrazovky vybéru tachografu (,,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,,Efkon” rovnéz dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

( n Efkon programovani tachografu
) ~ | O 3
l‘llll"
CiST a informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
E i I @
@ l‘““’l Po=o=0-N
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
i [
h 1000 :
9 AATTEIER
Test dat 1000m test test senzoru
CANbus
g = 6:35 PM
anﬂ 5 BB oo |

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabell Mkll; dalsi informace viz Priloha A — Tabulky kfizovych odkazd.
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22.1 Cist a upravit data

Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné pfedepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry

cas 09:33
datum 27.09.2012

casovy posun -00:30
pocitadlo kilometrs 800,0
konstanta K 8000
konstanta L 3000
konstanta W 8000

Bl =

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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22.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik 225/45R17
nejblizsi datum kalibrace 14.09.2014
povoleni rychlosti 90
stat, v nemz je vozidlo D
registrovano
Reglstrac'm znacka U380006x07653
vozidla
VIN EFKON VIN 1234567

@ 6:35 PM
3 _ ST 912172012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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22.1.2 Cist a upravit data, str. 3

'*(  EKERER e can L

!

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 6,000
Typ CANbus 20ms 20ms 50ms

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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22.1.3 Cist a upravit data, str. 4

' ( Nastaveni a servisni parametry h

!

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 31.10.2008
zdrzeni sluzby 26

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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22.1.4 Zména konstanty k
Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KN )

7:49 PM
9/27/2012
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22.1.5 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KRN )

1234vin567890

| 2R -
z u i o p
b k] ] e ||
I -

7:49 PM

9/27/2012
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22.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

dodavatel systému EFKON AG, A-8045 Graz
datum vyroby 18.01.2009
sériové cislo 000.0000003011

cislo hardwaru EFAS-3 EP000213
verze hardwaru 24.0000

cislo softwaru SW0074

verze softwaru 01.02

nazev systému TCO

|

== @ 6:37 PM
2 | =R 912772012
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22.3 Bench test
Protoze je Efkon digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,,Bench Test” se test provede plné automaticky. Hodiny
v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice Efkon

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

— 10:26 AM
= = 9/26/2012
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22.4 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H n pevna vzdalenost 1 20m | )

spudténo 1:w = spuiténo 22w=___ | spuiténolw=__ spuiténo 4:w =

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vloZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls Q)

vloZit ujetou vzdalenost: - 'mm

10:31 AM

9/26/2012
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22.4.1 Pevna vzdalenost 1- 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo r:w=260 | spultdnozw=__ | spusténosiw=_ | spusténogiw=_ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | enm

+ jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vloZzit ujetou vzdalenost: mm

444



22.4.2 Pevna vzdalenost 1- 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =260 | spuiténo2iw=390 | spuitdnow=__ | spusténow=__ |

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | enm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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22.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =280 | spuitdno2w=390 | spusténo 3w =31 | spultdnogw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | enm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

» vlozit ujetou vzdalenost: mm
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22.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ¢ pevna vzdalenost 1 20m )

Chyba v procentech = 40%

Primerw =3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

10:34 AM

9/26/2012
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22.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

~Furrana AdAsks hwls adaclins
potvrzena data byla odeslana

- 1034AM | |
— ¥ 9/26/2012
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22.5

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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22.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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22.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytld a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

’ L4 DTC - Diagnostické kody )
DTC - Diagnosticl | popis kédu

- - r’d s - 2

000004 Preruseni napajeni tachografu 24.9.2012 12:48:21
2

000200 Chyba karty ? Slot 1 27.9.2012 17:26:05
X Sy 2

002452 Chyba autorizace snimace 24.9.2012 12:44:57

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

638PM

9/27/2012
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22.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L 4 -- DTC- Diagnostické kody

DTC Diagnosticl | popis kédu

zadné kédy DCT nebyly ulozeny
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22.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

! n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

1 10:46 AM
Sl SR 902672012
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22.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 465

| Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

10:46 AM

9/26/2012
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22.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

165 | spusténo 2: w =425 spust

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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22.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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22.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

"¢ Pevné vzdalenost 2 (20m) >
[ opustivo =65 | spustinozw=szs

Chyba v procentech=12%

Primerw =4371k=4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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22.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

(

)

i

B ks by S
ta bvla odeslana

Ll
&

potvrzena ¢

- 1047AM |
— ¥ 9/26/2012
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22.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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22.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k=8040
l=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

g @ 11:24 AM
= | = 9/26/2012
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22.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlozena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k=8040
[=3000

11:25AM

9/26/2012
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22.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin | )

¢as a datum UTC &as a datum m|:itantluc:f 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27.zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni

tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
cas - 30 minut

6:40 PM

9/27/2012
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22.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko , Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) n test hodin | )

¢as a datum UTC &as a datum m':";"t'UCI:S 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27.zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| cas - 30 minut

6:40 PM

9/27/2012
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22.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitrni test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

¢ EKERAER -

pfesnost hodin = +1,3 s/day

4+ Ve )

Efkon

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pfipojit

m @ W . G4PM

9/27/2012
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22.9.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A=

informace byla vlozena do tachografu

17:39 27.9.2012 00:00

@ 639PM | |
= _ ST 92112002
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22.10 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,

zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

' ¢ Efkon Test dat CANbus )

datum 27.09.2012 pracovni doba ridice odpocinek
\éas 17:42 pracovni doba osadky odpocinek
'éasovy posun +00:-30 jizda1 karta dovnitf

| poéitadlo kilometri 800,0 km jizda1 cas 0000

' pocitadlo aktudlne ujetych kilometrs | 343,5 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda?2 cas 0000

I vystupni rychlost hridele 0,00 otacky/min

} prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

643 PM
9/27/2012

466



22.11 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a

vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni namérena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

A =

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba

— @ 11:34 AM
= » - 9/26/2012
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22.11.1 1000m test — str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava ¢as. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

(KA. TRy

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahdjit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Oveérte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h @

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

|

Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

= 1134 AMr I’

9/26/2012
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22.11.2 1000m test — vysledek
Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

¢ KRR )

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Oveérte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdélenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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22.12 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni Parametry

parovy snimac

par

typ senzoru zasifrovano

m @ o o 6420M |

"oepram2 |
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22.12.1 Test senzoru — str. 2
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy rfadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

snimac parovani......Cekejte prosim

R =

Efkon

= -
A
@

= @ 6:42 PM
= - 9/27/2012
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22.12.2 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

parovani bylo Gspésné

‘% 4 *J* ) :

Efkon
OK J

e @ 11:39 AM
= : . 9/26/2012
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23 Programovani a testovani EGK 100
Klepnutim na ikonu programatoru ,, MKI|

Ill

a potom, klepnutim na ikonu "EGK 100" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat rlizné zvyraznéné
ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n EGK100 programovani tachografu
.

3

=/

| 9,

60

”

CiST a Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT vzdalenost 1 rychlosti
l‘“""l AT a
pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce

@ o s 605 PM
7 SGESN gy |

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky k¥fizovych odkazu.
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23.1 Cist a upravit data
Klepnuti na ikonu “Nacist a upravit Udaje” vam umozni nacist a ménit rlizné parametry. Na zatizeni EGK 100 jsou

tyto udaje omezeny na faktor k, pulzy/otacky a pasma rychlosti motoru.

“ Specifické parametry tachografu

parametr nastaveni Parametry
konstanta K 8000
pulzy/otacku 20,0
pasmo nizkého vykonu 900
Usporné pasmo 1400
Mizerna ekonomie 1760

= EE

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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23.2 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit prislusné méfitko rychlosti. To se

provede kontrolou Cisla typového schvdleni EU, které je vyznaceno na Stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvéleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice EGK100
zvolte meritko rychlosti
100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/
160 km/h O/
180 km/h 0/

5 e
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23.2.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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23.2.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na pftislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud' pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 23.8. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = EGK100 stupnice rychlosti - 125k

minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zavrete

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm &ini +-5 0
tachograf v/

Bl =
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23.2.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = EGK100 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
| Tachograf v cinnosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometrd pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidio

' vypnete napajeni

otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 9)

245PM

9/26/2012
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23.2.4 Bench test — porovnani grafti

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.
BB - solice - EGK100- graf fidice >

SIETE N R A
APl iiE s [ R
it
4 IS et L
CEisl il oo b2
2 i\ YA W o @

245 PM

»

9/26/2012
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— porovnani gra

23.2.5 Bench test

Test stolice - EGK100- graf osadky

4

«

<

s

llllllll
Rl S ——

- -
lllllllllll
lllllllll
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23.3 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

! { n pevna vzdalenost 1 20m )

£l " - W ¥ ¥, " .
spuiténo 1:w = spusteno 21w = _ spusteno iw=__ spusteno 4:w =

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vloZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ "mm
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23.3.1 Pevna vzdalenost 1- 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( n pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo t:w=200 | spuitinoziw=__ | spusténosiw=__ | spusténogiw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | e

+ jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: mm
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23.3.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =260 | spuiténo2iw=390 | spuitdnow=__ | spusténow=__ |

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | enm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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23.3.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =280 | spuitdno2w=390 | spusténo 3w =31 | spultdnogw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | enm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

» vlozit ujetou vzdalenost: mm
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23.3.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prlimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béhu.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Chyba v procentech = 40%

Primérw = 3759 k= 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

' O 9

10:34 AM

9/26/2012
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23.3.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

~Furrani daka hula ndaclina
potvrzena data byla odeslana

10:34 AM
9/26/2012
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23.4 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mlzete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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23.4.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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23.5 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pri 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastréku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

., pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout /
Vypocet pulzu na otacku Pulzy Na Otacku =

odesilani vysledku na tachograf

= @ - 206 PM
= » - 9/26/2012
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23.5.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do
tachografu.

L4 test senzoru otacek )

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout

Pulzy Na Otacku
= 8,000

« odesilani vysledki na tachograf @ @

Vypocet pulzu na otacku

206PM |

9/26/2012

490



23.5.2 Odeslani vysledku PPR
Klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se data odeslou do tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

' L4 test senzoru otacek )

informace byla vloZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana
Pulzy Na Otacku = 8,000

206PM

9/26/2012
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23.6 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

! n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

1 10:46 AM
| ST 9/26/2012
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23.6.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 465

| Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

10:46 AM

9/26/2012
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23.6.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

165 | spusténo 2: w =425 spust

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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23.6.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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23.6.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prlimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béhu.

( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
spusténo 2 w=425 | spudténo3:iw=444 | spuiténo4:w=413

Chyba v procentech =12%

Primeérw=4371k=4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

, O 9

10:47 AM

9/26/2012
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23.6.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

iInformace byla vlozena do tachografu

)

i

il AdAaclAans
ata bvla odeslana

Cade
&

potvrzena ¢

A7 1
y [ |

K=4371

i 1047AM |
= s 9/26/2012
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23.7

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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23.7.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k=8040
l=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

g @ 11:24 AM
= | = 9/26/2012

499



23.7.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlozena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k=8040
[=3000

11:25AM

9/26/2012
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23.8 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1!- ( test hodin }

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

5:08 PM
9/27/2012
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23.8.1 Test hodin—Page 1

’( - ) n test hodin ),

testovaci hodiny

‘.....»

EGK100

O

6:08 PM

9/27/2012
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23.8.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Pfesnost hodin.

n test hodin

presnost hodin = +0,4 s/day

4+ V) e | e

EGK100

— @ 301 PM
z , ¢ = 9/26/2012
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24 Priloha A — Tabulky kfizovych odkazi
Cislo dilu Popis Oznaceni kabelu Aktualni Din konektor Redukce A/B
7780-981 Vodi¢ pohonu tachografu KABEL C 6-cestny A-6
7780-982 Vodi¢ pfipojeni snimace vozidla KABEL D 6-cestny A-6
7780-983 Vodic kalibrace otacek PPR/motoru KABEL E 6-cestny A-6
7780-986 Vodic redukce sériového dat. KABEL F Pouzit s kabelem H A-4
vystupu
7780-984 Vodi¢ pripojeni zasuvky jack KABEL G 6-cestny A-6
7780-989 Vodic sériového dat. pfipojeni KABEL H 4-cestny A-4
7780-987 Kabel redukce (1400) KABEL K 6-cestny A-6
7780-988 Kabel redukce (1314) KABEL L 6-cestny A-6
7780-974 Redukce generatoru impulzl KABEL M Pouzit s kabelem C A-6
motometru
7780-980 Vodi¢ programovani motometru KABEL N 8-cestny A-8
7780-979 Vodic¢ redukce zasuvky jack 1319 KABEL O Pouzit s kabelem G A-6
7780-973 Vodi¢ programovani 1319 KABEL P 8-cestny A-8
7780-975 Redukce otacek motometru KABEL Q PouZit s kabelem G A-6
7780-978 Redukce kabelu s plochym vodi¢em KABEL S Pouzit s kabelem G A-6
8400
7780-977 Redukce kabelu s plochym vodi¢em KABEL T Pouzit s kabelem H A-4
1314
7780-936 Vodi¢ programovani 2400 KABEL U 8-cestny A-8
7780-956 Datovy vodi¢ Canbus 2400 KABEL V 8-cestny A-8
7780-952 Vodi¢ programovani MTCO KABEL W 8-cestny A-8
7780-955 Vodi¢ redukce sériovych dat 2400 KABEL X Pouzit s kabelem H A-4
7780-810 Vodic digitalniho programovani KABEL Z 8-cestny A-8
7955-938 Zkousec hodin 8-cestny A-8
7955-777 Polohovy spinac 4-cestny B
7780-948 Redukce laserového zafizeni Kienzle 4-cestny B
7500-008 Kabel pohyblivého pasu 4-cestny B
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Dostupné funkce a potiebna vyzbroj

Funkce VR2400 VR8400 VR8300 VR1400 K1324 K1319 K1318 K1314 Moto- SE5000 DTCO Smar-
tachografu Meter tach
EGK100
Pohyblivy U nebo G+) G+J K W G+0+) G+) G+J N Znebo Znebo Znebo
pas D nebo nebo nebo D neboD nebol D D D
D D
Pevna U nebo G+J G+J K W G+0+) G+J G+J N Znebo Znebo Znebo
vzdalenost D nebo nebo nebo D neboD nebol D D D
#1 D D
Pevna U nebo G+ G+J K w G+0+) G+J G+) N Znebo Znebo Znebo
vzddlenost D nebo nebo nebo D neboD nebol D D D
#2 D D
Bench test C G+S+) C K Cnebo G+0+) G+S+) G+T+) C+M Z Z Z
nebo C 0 neboC neboC nebolL neboN
Simulator Unebo G+S+J C K w G+0O+) G+S+J G+T+) C+M Z z Z
rychlosti C nebo C neboC neboC neboC nebol neboN
Test impulz( E E E - w - E - N - - -
RPM
Test hodin U Zkousec¢ Zkousec - w ZkousSec¢ ZkousSe¢ Zkousec N YA Z Z
hodin hodin hodin hodin hodin
Rizeni U G+ - - W - - - N - - -
tachografu nebo C
Identifikujte u - - - w - - - - YA YA YA
tachograf
Cteni/mazani U - - - W - - - - Z Z Z
DTC
Poslat U G+)J - - w P - - N VA VA VA
vSechna data
Upravit data U - - - w P - - N Z Z Z
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Funkce VR2400 VR8400 VR8300 VR1400 K1324 K1319 K1318 K1314 Moto- SE5000 DTCO Smar-
tachografu Meter tach
EGK100

Cteni viech U - - - W P - - N Z Z Z
dat
Program - G+J - - - - - - - - - -
tachografu
Test - G+J - - - G+0+J G+J G+J - - - -
konstanty K
Parovani / - - - - 2 - - - . 7 7 i
test
Cas / datum - - - - - i} - - ) 7 7 7
Zadani PIN - - - - - - - - 5 Z - -

Poznamky:
(1) Pevna vzdalenost #2 vyzaduje také polohovy spinac.

(2) Vypocet DIL, vybér tachografu a vybér generatoru impulz(i nepotiebuji Zadna pripojeni.
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25 Pfiloha B — DTC kédy pro SE5000
NiZe je uveden seznam vSsech DTC kod(, uloZzenych v digitalnim tachografu Stoneridge. Je vhodné provést zkousku, aby se
zjistilo, je-li DTC stale aktivni. Je tfeba zjistit pficinu DTC a pfijmout prislusné opatfeni podle popisu v ndsledujici tabulce.
Kod se zobrazi na technickém vypisu a DTC bude vidét na zkuSebnim nastroji.
Kad DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni
poruchy
0x02 Konflikt karet Byla zjiSténa neplatnd kombinace karet. Vyjméte kartu, kterd vadi.
Napfr. karta firmy a karta dilny.
0x03 Prekryvani ¢asu Cas posledniho vytaZeni vioZzené karty fidi¢e,  Zkontrolujte UTC &as tachografu.
precteny z vloZzené karty, je pozdéjsi nez UTC  Pockejte, nez uplyne prekryvajici se
Cas tachografu. casovy usek.
Pokud se cas liSi o vice nez 20
minut, je tfeba provést kalibraci.
0x04 0x1260 Jizda bez prislusné Jizda bez platné karty nebo Zastavte a vlozZte platnou kartu nebo
karty s neplatnou kombinaci karet. vyjméte nevhodnou kartu.
0x05 VloZeni karty za jizdy Karta tachografu je za jizdy vloZzena do Zadné daldi opatfeni neni potfeba.
nékterého slotu.
0x06 Posledni operace Karta (vloZzend do slotu 1 nebo 2) byla Zadné dalsi opatfeni neni potfeba.
s kartou nebyla vytazena pred uloZenim vSech relevantnich
spravné uzavrena. dat na kartu. Chyba je zpUsobena pfi vyjimani
karty, ale zjiSténa pfi pristim vloZeni.
0x07 Pfekroceni rychlosti Rychlost vozidla prekrocila nejvyssi rychlost Zjistéte, jaka maximalni rychlost je pro

povolenou pro dané vozidlo. Aktivni po dobu
nejméné 60 sekund.
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Kéd DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni
poruchy
0x08 0x04 Preruseni napajeni Napajeni tachografu bylo preruseno na vice Zkontrolujte hladiny napajeni vozidla a
(VU) nez 200 ms. V kalibracnim rezimu se tato tachografu.
udalost negeneruje. Zkontrolujte kabely napajeni.
Napajeni pohybového senzoru bylo
0x2004 Preruseni napajeni pferuseno na vice nez 200 ms. Zkontrolujte hladiny napajeni vozidla a
(MS) pohybového senzoru.
Zkontrolujte funkénost pohybového
senzoru a veskeré zapojeni, v pripadé
zavady senzoru jej vymeénte.
0x09 0x2180 Chyba pohybovych dat Nespravna data pohybového senzoru. Zkontrolujte funkénost pohybového
(bez CNTR) Tachograf obdrzi hodnotu rychlosti senzoru a veSkeré zapojeni.
z pohybového senzoru bez obdrzeni impulzll.  Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci.
Znovu sparujte pohybovy senzor
Nespravna data pohybového senzoru. a tachograf.
0x2280 Chyba pohybovych dat Tachograf obdrzi hodnotu citace rychlosti Provedte novou kalibraci systému
(CNTR) z pohybového senzoru, ktera se lisi od tachografu.
hodnoty vypocitané tachografem. V pfripadé zavady senzoru jej vyménte.
0x2452 Chyba pohybovych dat Nespravna pohybova data. Neshoda podpisu

(uddlost)

Pokusy o naruseni
bezpecénosti VU

tachografu.
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Kod DTC

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Doporucené opatreni

0x11 0x2452

0x12

0x13 0x2452

0x14

0x15

0x18

Chyba autentizace
pohybového senzoru

Chyba autentizace
karty tachografu:
Chyba autentizace
pohybového senzoru

Vstupni integrita dat
na karté

Chyba integrity
uloZenych dat
Hardwarova sabotaz
(naruseni bezpecnosti)

Byl zjiStén nelspésny pokus o autentizaci
pohybového senzoru.

Tachograf nemuzZe autentizovat vloZzenou
kartu.

Senzor byl v dobé od posledniho parovani
vymeéneén.

Sifrovana komunikace s vliozenou kartou (slot
1 nebo 2) se nezdafila.

UloZena data jsou chybna. S tachografem
bylo pravdépodobné manipulovano.

Karta byla vyjmuta nasilim nebo byla zjisténa
manipulace s hardwarem.
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Zkontrolujte funkénost pohybového
senzoru a veskeré zapojeni.
Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci.
Znovu sparujte pohybovy senzor

a tachograf.

Provedte novou kalibraci systému
tachografu.

V pfripadé zavady senzoru jej vyménte.

Zkontrolujte funkénost pohybového
senzoru a veskeré zapojeni.
Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci.
Znovu sparujte pohybovy senzor

a tachograf.

Provedte novou kalibraci systému
tachografu.

V pfripadé zavady senzoru jej vyménte.
Pro kontrolu vloZte kartu do jiného
tachografu.

Zkuste vlozit jinou kartu.

Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci
s tachografem.

Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci
s tachografem.

Tachograf vyfadte z provozu a vyménte.



Kéd DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni
poruchy
Ox0A 0x2680 Konflikt pohybového Pohybovy senzor a 2. zdroj pohybu si Zkontrolujte ¢innost pohybového
senzoru odporuji senzoru a veskerou kabelaz.

Ox0A 0x2780

0x2880

0x2980

Hodnoty rychlosti pohybového senzoru a
2. zdroje pohybu si odporuji

Konflikt pohybového
senzoru (rychlosti si
odporuji)

Byl pfijat konflikt
pohybového senzoru
kvili absenci 2.
zdroje(No2ndSource)
Byl prijat konflikt
pohybového senzoru
kvlli neplatnému 2.
zdroji (No2ndSource)

Ztrata hodnoty rychlosti 2. zdroje.

Ztrata hodnoty rychlosti 2. zdroje.
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Hledejte dikazy o neopravnéné
manipulaci.

Znovu sparujte pohybovy senzor a
tachograf.

Provedte novou kalibraci systému
tachografu.

Pokud je senzor vadny, vyménte ho.
Zkontrolujte Cinnost pohybového
senzoru a veskerou kabelaz.
Hledejte dikazy o neopravnéné
manipulaci.

Zkontrolujte DTC souvisejici s 2.
zdrojem ve vozidle, napr. ABS.
Znovu sparujte pohybovy senzor a
tachograf.

Provedte novou kalibraci systému
tachografu.

Pokud je senzor vadny, vyménte ho
Zkontrolujte DTC souvisejici s 2.
zdrojem ve vozidle.

Zkontrolujte komunikaci/branu
sbérnice CAN.

Zkontrolujte DTC souvisejici s 2.
zdrojem ve vozidle.

Zkontrolujte komunikaci/branu
sbérnice CAN.



Kéd DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni
poruchy
O0x2A80 Byl pfrijat konflikt Ztrata hodnoty rychlosti 2. zdroje. Zkontrolujte DTC souvisejici s 2.
pohybového senzoru zdrojem ve vozidle.
kvlli chybnému 2. Zkontrolujte komunikaci/branu
zdroji (No2ndSource) sbérnice CAN.
0x20 0x2508 Vyménte pohybovy senzor.
0x21 0x2508 Vnitfni chyba pohybového senzoru, selhani Vyménte pohybovy senzor.
autentizace.
0x22 0x2508 Vnitfni chyba pohybového senzoru, chyba Vyménte pohybovy senzor.
integrity uloZzenych dat.
0x31 0x0139 Vnitfni porucha tachografu. Pokud DTC zUstava bez zjevné priciny
0x0800 aktivni, vyradte tachograf z provozu
0x2007 a vyménte jej.
0x35 0x2280 Chyba komunikace pohybového senzoru. Zkontrolujte funkénost pohybového
Nespravny obsah ACK nebo reakce. senzoru a veskeré zapojeni.
Zkontrolujte, zda nedoslo k manipulaci.
Znovu sparujte pohybovy senzor
0x2003 Nedostatec¢né napdjeni pohybového senzoru. a tachograf.
(4 s) Provedte novou kalibraci systému
tachografu.
0x2380 Chyba komunikace pohybového senzoru. V pfipadé zavady senzoru jej vyménte.
Nebylo obdrzeno Zzadné ocekavané ACK.
0x2380 Chyba komunikace pohybového senzoru.

Nebyla obdrzena Zadna ocekavana reakce.
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Kéd DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni
poruchy
0x40 Zavada karty - Zadné Vyjméte kartu a zkontrolujte ji.
dalsi podrobnosti Vlozte kartu do jiného tachografu a
ovérte funkcnost.
0x0200 Slot1 Na vloZené karté ve slotu 1 byla zjisténa Vlozte jinou kartu a ovérte funkénost
chyba.
0x0300 Slot 2
Na vloZené karté ve slotu 2 byla zjiSténa
chyba.
0x0660 Tisk zastaven, dosel Dosel papir v tiskarné. Vlozte novou roli papiru.
papir
0x01CO Predbézné varovani Rychlost vozidla prekrocila nejvyssi rychlost Zprava tykajici se fidice.
pred prekrocenim povolenou pro dané vozidlo. Kéd byl aktivni
rychlosti po dobu méné nez 60 sekund a udalost
prekroceni rychlosti jesté nebyla aktivovana.
0x0D40 Chyba kalibrace Chyba kalibrace, ¢as pro pravidelnou Provedte kalibraci.
kontrolu. Od posledni kalibrace uplynuly dva
roky.
0x0OB78 Sbérnice CAN vypnuta Sbérnice CAN vypnuta, konektor A, téz Zkontrolujte kabely, zejména konektor A
oznacovany TCO-CAN. na zadni strané tachografu.
OxFDOB Sbérnice CAN vypnuta, Sbérnice CAN vypnuta, konektor C, téz Zkontrolujte kabely, zejména konektor C
FMS oznacovany FMS-CAN. na zadni strané tachografu.
CAN
0x0007 Napajeni tachografu Napajeci napéti tachografu je vyssi nez Zkontrolujte Urovné napajeni

vysoké

maximalni hodnota.
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tachografu.

Zkontrolujte vstup napajeni do
tachografu.

Zkontrolujte vSechna zapojeni a funkci
tachografu.



Kéd DTC Typ udalosti nebo Popis Doporucené opatreni

poruchy
0x0003 Napajeni tachografu Napajeni tachografu bylo nizsi nez minimalni  Zkontrolujte Urovné napajeni
nizké hodnota po dobu delSi nez 4 s. Nataceci tachografu.
napéti by tuto udalost zplsobit nemélo. Zkontrolujte vstup napajeni do
tachografu.
Zkontrolujte vSechna zapojeni a funkci
tachografu.

0x0900 Nefunguje zapalovani, Zapalovani vypnuto, ale impulzy rychlost jsou Zkontrolujte, zda vozidlo nebylo

ale impulzy rychlosti pritomny. vystaveno okolnim vliviim, napft.

jsou pritomny vibracim apod.
Zkontrolujte funkénost pohybového
senzoru a veskeré zapojeni, v pfipadé
zavady senzoru jej vyménte.
Zkontrolujte, zda rychlostni impulzy
nejsou vysilany prostrednictvim
predniho konektoru.
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26 Pfiloha C — DTC kody pro VR2400
DTC Popis UloZeno Poznamky Doporucené opatreni
AOOC Vnitrni chyba Ano Vnitfni chyba pfistroje. Resetujte tachograf a provedte zkousku
Znovu.
9010 Chyba LCD Ano Komunikace palubni desky. Zkontrolujte funkce palubni desky (stisk
klavesy, displej atd.)
A400 Napajeni tachografu Ano Preruseni napajeni. Zkontrolujte napajeni a pripojeni.
9060 Chyba zasuvky Ano Chyba zaseknuti zasuvky. Zkontrolujte funkci zasuvky.
9061 Chyba drzaku pro rychlost Ano Porucha motoru drzdku pro Zkontrolujte spravné vlozeni grafu.
rychlost nebo opto. Resetujte tachograf a provedte zkousku
znovu.
9062 Chyba drzaku pro povinnosti Ano Porucha motoru drzaku pro Zkontrolujte spravné vlozeni grafa.
povinnosti nebo opto. Resetujte tachograf a znovu otestujte.
9063 Chyba vacky Ano Porucha vacky nebo opto. Resetujte tachograf a znovu otestujte.
9064 Chyba tabulky grafu Ano Porucha motoru drzdku grafu Zkontrolujte spravné vlozeni grafd.
nebo opto. Resetujte tachograf a znovu otestujte.
A822 Neshoda kli¢e nebo sériového Ano Chyby Sifrovanych dat. Opakujte parovani tachografu se
Cisla snimace a tachografu. snimacem. Zkontrolujte zapojeni do
zdirky B.
A423  Problém komunikace snimace Ano Chyby Sifrované komunikace Zkontrolujte nastaveni tachografu - typ
s tachografem. (Sifrovany snimac) nebo snimace. V pripadé potreby znovu
komplementarniho signalu (4- provedte parovani snimace.
vodicovy snimac) nebo odpojeni Zkontrolujte zapojeni do zdirky B.
snimace.
A411 Chyba komunikace CANBus Ano Nebyla obdrzena zprdva Zkontrolujte, zda pfistroje na palubni
s pfistroji na palubni desce ,PFistroje pritomny“. desce odpovidaji zobrazeni tachografu.
Zkontrolujte zapojeni.
900B CANBus mimo provoz. Ano Chyba sbérnice CANbus. Zkontrolujte nastaveni tachografu -
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aktivace CANBus a Typ zakaznika. Ve
vozidle mozna CANBus vibec neni.



DTC Popis UloZeno Poznamky Doporucené opatreni

900A Chyba sbérnice CANbus Ano CANBus ve stavu pasivni chyby.  Zkontrolujte nastaveni tachografu -
CANBus mozna ve vozidle neni.

9430 Chyba vystupu V-pulzu Ano Sledovani vystupu V-pulzu. Odpojte vSechna zafizeni podporovana
V-pulzem. Znovu otestujte tachograf.
Pokud se DTC neobjevi znovu, bude asi
v neporadku zafizeni hnané V-pulzem.

900F Chyba klavesnice Ano Klavesa je zaseknutd nebo je Zkontrolujte vSechny klavesy a tlacitka

stisknuta pfilis dlouho. na tachografu. Znovu otestujte
tachograf.

AOOE Chyba kalibrace Ano Vyzaduje konfiguraci. Zkontrolujte nastaveni tachografu —
Datum instalace a Zdrzeni sluzby. Znovu
otestujte tachograf. Zdrzeni sluzby lze
pouzit pouze u tachografli vybavenych
hodinami s realnym ¢asem.

A050 Rizeni bez grafu Ne Detekovany rychlostni pulzy pfi  Ujistéte se, Ze je pfitomen graf fidic¢e a

oteviené zasuvce, chybéjicim zasuvka je spravné zaviena.
grafu ridice nebo dokonceném
zaznamu grafu.
9051 Neni pritomen graf ridice Ne Zasuvka je zavrena bez grafu Vlozte graf fidice.
fidice.
9052 Neni pritomen graf osadky Ne Zasuvka je zavrena bez grafu V pfipadé potreby viozte graf osadky.

osadky.
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27 Priloha D — DTC kédy pro DTCO 1381
Kad Typ udalosti nebo Popis Opatreni
poruchy
001 Vnitrni chyba Vazina obecna zavada pristroje. Pokud se zobrazuje i po potvrzeni, vyménte jednotku.
002 Vnitfni chyba Vainda obecna zdvada pfristroje. Pokud se zobrazuje i po potvrzeni, vymérite jednotku.
003 Vnitini chyba Vainda obecna zavada pristroje. Pokud se zobrazuje i po potvrzeni, vymérite jednotku.
004 Vnitfni chyba Vainda obecnd zavada pfristroje. Pokud se zobrazuje i po potvrzeni, vymérite jednotku.
005 Vnitfni chyba Vainda obecnd zavada pfristroje. Pokud se zobrazuje i po potvrzeni, vymérite jednotku.
006 Chyba casu - nastaveni Hodiny se zastavily nebo jdou Zkontrolujte UTC cas pristroje DTCO 1381 a v pfipadé
Casu jednotky je Spatné. potfeby jej opravte pomoci zkuSebniho zafizeni.
nespravné. Pravidelna vnitfni kontrola zjistila  Zkontrolujte funkénost hodin pristroje DTCO 1381.
nevérohodnost casu. Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatreni, vyménte jednotku DTCO 1381.
007 Chyba displeje Pferuseni prenosu dat do Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vymérite
ovladace displeje. jednotku.
Vadny displej.
008 Vnitfni chyba Jedno nebo vice tladitek se Zkontrolujte tlacitka a v pfipadé potrfeby uvolnéte

zaseklo nebo bylo stisknuto déle
nez 6 minut.
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zablokovana tlacitka.
Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatfeni, vyménte jednotku.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

009

010

Chyba kalibrace

Vnitrni chyba

Pravidelna vnitini kontrola
vyznamnych parametr( kalibrace
zjistila chybu kontrolniho souctu.
Prehled vyznamnych parametr(
kalibrace:

VIN.

VRN.

Charakteristicky koeficient
(hodnota W).

Konstanta zaznamového zafizeni
(hodnota K).

Efektivni obvod kola (hodnota L).
Velikost pneumatiky.

Maximalni rychlost.

UTC ¢as.

Udaj poéitadla kilometrd.

Datum kalibrace.

Spojeni mezi DTCO 1381 a
pripojenou fidici jednotkou je
vadné.

Ridici jednotka pfipojena

k vystupu B7 je vadna.

Vystup B7 na DTCO 1381 je
vadny.
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Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatreni, vymeénte jednotku.

Zkontrolujte, zda pfipojena fidici jednotka provadi aktivni
monitoring kabell a v pripadé potreby jej deaktivujte.
Zkontrolujte vystup B7 na DTCO 1381, v pripadé potreby
deaktivujte monitoring B7.
Vyzkousejte spojovaci kabel mezi DTCO 1381 a pfipojenou
fidici jednotkou.

Zkrat vici zemi? + zkrat vaci UB?
Zkontrolujte pripojenou fidici jednotku (vstup).
V pripadé potreby vyménte vadné dily.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

011

012

013

Porucha tiskarny

Chyba stahovani

Vnitrni chyba

Napajeci napéti tiskarny je mimo
stanoveny rozsah nebo je
preruseno.

Teplota tiskové hlavy je mimo
stanoveny rozsah nebo
monitoring zjistil nevérohodné
hodnoty.

Porucha teplotniho senzoru
tiskové hlavy.

Pfi stahovani dat z karty nebo
pamétového zafizeni doslo

k chybé komunikace.

Jind zavada CAN, zprdva radice
CAN, napfr. nepfitomnost
Ucastnika, neexistence potvrzeni
atd.
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Preruste dodavku konstantniho napéti (tj. restartujte).
Po vytisténi velkého mnozstvi dat je teplota tiskové hlavy
prilis vysoka. Pockejte, dokud nevychladne.

Pokud se tato chybova zprdva zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatfeni a nékolikerém potvrzeni,
vymeénte jednotku.

Opakujte postup stahovani dat.

Zkontrolujte propojovaci kabel mezi zarizenim, z néjz se
stahuje, a konektorem (Spatné zapojeni, uvolnény
kontakt, pfifazeni konektoru).

Zkontrolujte rozhrani pro stahovani u DTCO 1381.
Zkontrolujte zafizeni, z néjz se stahuje.

V pripadé potreby vyménte vadné dily.

Zkontrolujte a v pripadé potreby opravte funkci nebo
konfiguraci DTCO 1381.

Zkontrolujte napajeni (svorky 30, 15 a 31) ucastnika CAN.
Zkontrolujte uzemnéni na PIN A5 / A6.

Zkontrolujte, jestli stav ¢asovani ucastniktl CAN na svorce
15 je ON nebo OFF.

Otestujte prenosové médium, v pfipadé potfeby pomoci
nastroje analyzy CAN.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

014

015

016

Vnitrni chyba

Vnitfni chyba

Porucha senzoru

Zavada v prenosovém médiu.
Zavada ve fyzické vrstve.
Chyba protokolu.

Chyba nebo porucha komunikace
s externi zobrazovaci jednotkou
(reset monitoringu).

Pohybovy senzor KITAS 2171 po
autotestu hlasi vnitini chybu.

519

Zkontrolujte a v pripadé potreby opravte funkci nebo
konfiguraci DTCO 1381.
Otestujte prenosové médium, v pripadé potreby pomoci
nastroje analyzy CAN.
Zkontrolujte napajeni (svorky 30, 15 a 31) ucastnika CAN.
Zkontrolujte uzemnéni na pinu A5 / A®6.
Zkontrolujte, jestli stav ¢asovani ucastniki CAN na svorce
15 je ON nebo OFF.
Zkontrolujte zapojeni a pridéleni konektor(.
Zkontrolujte, zda nechybi zatéZovaci odpor.
Zkontrolujte, zda ucastnici CAN na sbérnici nemaiji rizné
prenosové rychlosti.
Zkontrolujte bitovou strukturu.
Zkontrolujte a v pripadé potreby opravte funkci nebo
konfiguraci DTCO 1381.
Vyzkousejte spojovaci kabel mezi DTCO 1381 a pfipojenou
zobrazovaci jednotkou.

Pritazeni konektor(, Zapojeni, Specifikace.
Zkontrolujte, zda zobrazovaci jednotka pracuje spravné,
napf. novym odeslanim resetovaci zpravy.
Zkontrolujte, zda DTCO 1381 pracuje spravné.
Zkontrolujte data kalibrace DTCO 1381 (verze /
konfigurace).
V pripadé potfeby vyménte vadné dily.
Zkontrolujte KITAS 2171.
V pripadé potreby KITAS 2171 vyménte.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

017

018

019

020

Naruseni bezpecnosti

Naruseni bezpecnosti

Preruseni napajeni

Porucha senzoru

Vnitfni chyba senzoru; pohybovy
senzor hlasi chybu integrity dat.
Vnitini chyba senzoru; pohybovy
senzor hlasi chybu integrity dat.

Napajeni pohybového senzoru
bylo preruseno.

Chyba v komunikaci.

Chybi datovy signal (B4).

KITAS 2171 neni sparovan s DTCO
1381.

520

Zkontrolujte KITAS 2171.
V pripadé potreby KITAS 2171 vyménte.
Zkontrolujte KITAS 2171.
Sparujte KITAS 2171 s DTCO 1381 pomoci zkusebniho
zafizeni.
V pfipadé potrfeby KITAS 2171 vymérite.
Zkontrolujte kabel senzoru KITAS 2171 a v pfipadé
potfeby opravte:

Ptitazeni konektord, Zapojeni (uvolnéné spojeni),
Specifikace.
Zkontrolujte pribéh napéti na svorkach 30 a 15 v prabéhu
spousténi. Jsou hodnoty ve stanoveném rozsahu?
Zkontrolujte KITAS 2171.
Zkontrolujte DTCO 1381.
V pfipadé potreby vyménte vadné dily.
Zkontrolujte kabel senzoru KITAS 2171 a v pfipadé
potfeby opravte:

Pfitazeni konektor(, Zapojeni (uvolnéné spojeni),
Specifikace.
Zkontrolujte KITAS 2171.
Zkontrolujte DTCO 1381 (vstup B4).
Sparujte KITAS 2171 s DTCO 1381 pomoci zkuSebniho
zafizeni.
V pripadé potfeby vyménte vadné dily.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

021

022

023

Porucha senzoru

Porucha senzoru

Naruseni bezpecnosti

Chyba v komunikaci.
Chybi signal v realném case.

Chyba v komunikaci.

Rozdil vimpulzech pohybového
senzoru.

Chyba prenosu.

Chyba pfi autentizaci pohybového
senzoru béhem provozu.

Chyba prenosu.

Opakované parovani s KITAS
2171.

Po 3 parovanich je tato funkce

z bezpecnostnich divod(
deaktivovana. Kartu dilny je tfeba
vyjmout a vloZit znovu, tj, znovu
autentizovat.

521

Zkontrolujte kabel senzoru KITAS 2171 a v pfipadé
potfeby opravte:

Ptifazeni konektor(l, Zapojeni (uvolnéné spojeni),
Specifikace.
Zkontrolujte KITAS 2171.
Zkontrolujte DTCO 1381 (vstup B3).
V pripadé potreby vyménte vadné dily.
Zkontrolujte kabel senzoru KITAS 2171 a v pfipadé
potfeby opravte:

Pfitazeni konektor(, Zapojeni (uvolnéné spojeni),
Specifikace.
Zkontrolujte KITAS 2171.
Zkontrolujte DTCO 1381.
V pfipadé potreby vyménte vadné dily.
Vyjméte kartu dilny, vloZte ji znovu a zopakujte proces
parovani.
Zkontrolujte kabel senzoru KITAS 2171.
Zkontrolujte KITAS 2171.
Zkontrolujte DTCO 1381 (vstup B4).
Sparujte KITAS 2171 s DTCO 1381 pomoci zkusebniho
zafizeni.
V pfipadé potreby vyménte vadné dily.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

024

025

026

027

028

Naruseni bezpecénosti

Naruseni bezpecénosti

Naruseni bezpecnosti

Naruseni bezpecénosti

Jizda bez karty

Nezndmé sérioveé Cislo. Chyba pfi

porovnavani sériového Cisla

pohybového senzoru.

Chyba datové paméti. Vzhledem

k chybé datové paméti DTCO

1381 jiz neni zarucena
bezpecnost dat.

Naruseni bezpecnosti. Kryt DTCO

1381 byl nebo je otevren.

Neplatné signdly kalibracniho

rozhrani. Rozhrani je blokovano.
Dalsi signaly budou ignorovany do
vyzadani PIN (vloZeni karty dilny).

Jizda bez karty nebo bez platné
karty fidi¢e nebo dilny ve slotu 1
nebo s neplatnou kombinaci karet

ve slotech 1 a 2.

522

Zkontrolujte, zda je KITAS 2171 zaplombovan na skfini
prevodovky.

Zkontrolujte KITAS 2171.

Zkontrolujte DTCO 1381.

Sparujte KITAS 2171 s DTCO 1381 pomoci zkuSebniho
zafizeni.

V pripadé potreby vyménte vadné dily.

Zkontrolujte DTCO 1381 (testovaci jizda).

Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vyménte
jednotku.

Zkontrolujte plombu na krytu DTCO 1381.
Zkontrolujte DTCO 1381.

Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vymérite
jednotku.

Zkontrolujte komunikacni procedury.

Zkontrolujte testovaci a programovaci kabel.
Zkontrolujte testovaci zafizeni.

Vyjméte kartu dilny a vlozte ji znovu.

Opakujte postup.

V pfipadé potreby vyménte vadné dily.

Zkontrolujte, je-li ve slotu 1 nebo 2 platna karta fidice
nebo dilny. V pfipadé potreby vlozte platnou kartu.
Zkontrolujte, neni-li ve slotu 1 karta firmy nebo dilny.
V pripadé potreby kartu vyjméte.



Kéd Typ udalosti nebo Popis Opatieni
poruchy
029 Konflikt karet Neplatna kombinace karet ve Zkontrolujte kombinaci vlozenych karet tachografu.
slotech1a 2. Viz téz kapitola 2 v technickém manualu DTCO 1381.
Obé karty tachografu nesmi byt
vloZeny soucasné.
030 Prekroceni rychlosti Naprogramovana maximalni Snizte rychlost.
rychlost (Vset) byla prekrocena p
dobu vice nez 60 sekund.
031 Preruseni napajeni Provozni napéti DTCO 1381 bylo Zkontrolujte napajeni DTCO 1381 a v pripadé potreby
mimo stanoveny rozsah. opravte:
Mozné priciny: Zkontrolujte spojovaci zastrcku a kabel (ptifazeni
Prepéti. konektoru, uvolnény kontakt, Spatné spojeni).
Pferuseni napajeni. Je hodnota napéti na svorkach 30 a 15 ve stanoveném
rozsahu?
Zkontrolujte prlibéh napéti na svorkach 30 a 15 v priibéhu
spousténi. Jsou hodnoty ve stanoveném rozsahu?
Zkontrolujte, zda DTCO 1381 pracuje spravné.
V pripadé potreby vyménte vadné dily.
033 v-impulzy bez v-impulz pfi vypnutém Zkontrolujte, zda DTCO 1381 detekuje Jizdu, v pripadé

zapalovani

zapalovani.

523

potreby zastavte vozidlo.

Zkontrolujte a v pripadé potreby vyménte kabel senzoru
KITAS 2171.

Zkontrolujte napajeni DTCO a v pripadé potfeby opravte:
Zkontrolujte spojovaci zastrcku a kabel (pfifazeni
konektoru, uvolnény kontakt, Spatné spojeni).

Je hodnota napéti na svorkach 30 a 15 ve stanoveném
rozsahu?

Zkontrolujte pribéh napéti na svorkach 30 a 15 v priibéhu
spousténi. Jsou hodnoty ve stanoveném rozsahu?



Kéd Typ udalosti nebo Popis Opatieni
poruchy

034 Vysunuti neni mozné Kartu tachografu nelze vysunout.  Zkontrolujte, zda DTCO 1381 detekuje Jizdu. V pripadé
Pozadavek byl odmitnut. potreby zastavte vozidlo a postup opakujte.
Mozné priciny: Zkontrolujte, zda se aktualné nestahuji data. V pripadé
Vozidlo se pohybuje. potieby postup opakujte po dokonceni stahovani dat.
Probiha stahovani dat. Zkontrolujte, zda je zapalovani zapnuto. V pfipadé
Zapalovani je vypnuto (pouze potreby je zapnéte (pouze verze ADR).
verze ADR). Opakujte postup.
Z karty tachografu se ¢te nebo se  Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
na ni zapisuje. vySe popsanych opatreni, vyménte jednotku.

036 Nelze tisknout Aktualné nelze tisknout nebo Opakujte postup.

zobrazit pozadovana data nebo
byl zruSen probihajici tisk.
Mozné priciny:

Vozidlo se pohybuje.
Zapalovani je vypnuto (nutné u
verze ADR).

Tiskova hlava je prehrata.
Podpéti nebo prepéti.
Rozhrani interni tiskarny je
zaneprazdnéno jinou aktivni
procedurou, napf. zrovna tiskne.

524

Data je mozno tisknout nebo zobrazovat jen tehdy, je-li
vozidlo v klidu a zapalovani je zapnuto (pouze verze ADR).
V pfipadé potreby zastavte vozidlo nebo zapnéte
zapalovani.

Po vytisténi velkého mnoZstvi dat je teplota tiskové hlavy
prilis vysoka - pockejte, nez vychladne.

Zkontrolujte napajeni DTCO 1381 a v pripadé potreby
opravte:

Zkontrolujte spojovaci zastrcku a kabel (pfifazeni
konektoru, uvolnény kontakt, Spatné spojeni).

Je hodnota napéti na svorkach 30 a 15 ve stanoveném
rozsahu?

Zkontrolujte pribéh napéti na svorkach 30 a 15 v prabéhu
spousténi. Jsou hodnoty ve stanoveném rozsahu?
Pockejte, nez aktivni procedura skonci a rozhrani interni
tiskarny bude opét volné.

Pokud se tato chybova zprdva zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatieni, vyménte jednotku.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

037

038

039

Zpozdeéni tisku

Otevrena zasuvka

Neni papir

Aktualné nelze tisknout nebo
zobrazit pozadovana data nebo
byl zruSen probihajici tisk.
Mozné priciny:

Tiskova hlava je prehrata.

Pri nékteré z nasleduijicich situaci
jednotka detekuje otevreni
zasuvky tiskarny:

vyzva k vlozeni karty tachografu
do slotu 2;

vyzva k tisku;

béhem tisku.

Mozna pricina:

Zasuvka tiskarny je otevrena.
Béhem tisku nebo pfi pozadavku
na tisk pristroj detekuje
nepritomnost papiru v tiskarné.
Aktualni tisk je prerusen a jiz
vytisténd ¢ast je automaticky
vybrdna nebo je pozadavek na
tisk odmitnut.

Mozné pfriciny:

Do tiskarny nebyl vlozen papir.
Papir v tiskarné dosel.

525

Po vytisténi velkého mnozstvi dat je teplota tiskové hlavy
prilis vysoka - pockejte, nez vychladne.

Po odstranéni pficiny se preruseny nebo zpozdény tisk
automaticky obnovi.

Pokud se tato chybova zprdva zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatreni, vyménte jednotku.
Zkontrolujte, zda zasuvka tiskarny neni otevren3,

a v pripadé potreby ji zavrete.

Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatreni, vymeénte jednotku.

Zkontrolujte, zda zdsuvka tiskarny neni otevren3,

a v pripadé potreby ji zavrete.

Je-li nova role papiru vloZena do tiskarny béhem jedné
hodiny, DTCO 1381 automaticky pokracuje v tisku. Na
prvnich dvou fadcich ndsledujiciho vytisku se zobrazi
zprava (radek 1: ¢as spusténi tisku; radek 2: ¢itac po sobé
jdoucich vytisk().

Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatfeni, vyménte jednotku.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

040

041

042

Vnitrni chyba

Zavada karty

Naruseni bezpecénosti

Porucha kartové mechaniky (slot
1, fidic¢ 1).

Mozné priciny:

Zamek karty neni uzavren.
Obecna porucha kartové
mechaniky.

Chyba komunikace s kartou
tachografu ve slotu 1 (fidi¢ 1).

V pribéhu ¢teni nebo zapisu dat
karty dosSlo ke komunikacni
chybé.

Mozné priciny:

Kontakty karty tachografu jsou
znecisténé.

Karta dilny je vadna.

Kontakty slotu karty jsou
znecisténé.

Autenticnost dat na karté ve slotu
1 (fidi¢ 1) neni zarucena.

Mozna pricina:

Chyba pfi kontrole autenticity
dat.

526

Vlozte kartu tachografu znovu.

Vyzadejte si kartu tachografu znovu.

Preruste dodavku konstantniho napéti (tj. restartujte).
Pokud se tato chybova zprdva zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatfeni, vyménte jednotku.

Zkontrolujte kontaktni body karty tachografu.
Zkontrolujte a vycCistéte kartu tachografu.
Zkontrolujte DTCO 1381, v pripadé potreby vycCistéte
kontaktni body slotu karty.

V pripadé potreby vyménte vadné dily.

Zkontrolujte kartu tachografu.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

043

044

045

046

Naruseni bezpecénosti

Karta neni uzavrena

Prekryvani casu

VloZeni za jizdy

Chybéjici karta (slot 1, fidi¢ 1).
DTCO 1381 jiz nedetekuje
vloZzenou kartu.

Mozné priciny:

Po preruseni dodavky napajeni
kontrola identity zjistila, Ze
predtim vlozena karta chybi nebo
byla vloZena jina karta.

Karta je vloZzena a systém
zamykani kartové mechaniky neni
uzamcen.

PFi Cteni karty fidi¢e nebo dilny
(ve slotu 1) pristroj detekuje, Ze
karta nebyla spravné vyjmuta

z predchoziho vozidla nebo data
nejsou spravneé ulozena.

Zaporny casovy rozdil mezi timto
a predchozim vozidlem (slot 1:
karta fidice) (zdznamové zatizeni
EC).

Karta tachografu byla zasunuta do
slotu 1 (fidi¢ 1) po zahajeni jizdy.
Mozna pficina:

Byl detekovan pulz pohybového
senzoru pred spravnym
prectenim karty tachografu.

527

Zkontrolujte, zda je karta tachografu spravné vlozena.
Vysunte kartu tachografu a vlozte ji znovu.

Zkontrolujte, zda zafizeni zamykani karet funguje spravné.
Pokud se chybova zprava zobrazuje stdle, vyménte
jednotku.

Zkontrolujte kartu tachografu.
Zkontrolujte pfedchozi zaznamové zafizeni EC.

Zkontrolujte UTC cas pristroje DTCO 1381 a v pripadé
potreby jej opravte pomoci zkusebniho zafizeni.
Zkontrolujte UTC ¢as predchoziho zaznamového zafizeni
EC. V pripadé potfeby jej opravte pomoci testovaciho
zafizeni.

Karty tachografu normdalné vkladejte jen tehdy, kdyz je
vozidlo v klidu.

Zadné dalsi opatFeni neni potieba.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

047

048

049

050

051

Naruseni bezpecnosti

Neplatna karta

Nekonzistentni zaznam

Chyba karty

Spatny typ karty

Naruseni bezpecnosti pri

autentizaci karty ve slotu 1 (fidic).

Mozna pficina:

Chyba pfi kontrole identity karty
tachografu.

Karta vloZzena do slotu 1 (fidi¢ 1)
je neplatna nebo jeji platnost
skoncila.

Pri ¢teni karty tachografu vlozené
do slotu 1 (fidi¢ 1) pfristroj zjistil,
Ze existuje nekonzistence ve
spojeni s daty daného dne.
Karta vloZzena do slotu 1 (fidi¢ 1)
neni detekovana nebo z ni nelze
Cist nebo na ni zapisovat.
Mozné priciny:

Karta neni spravné vlozena.
Kontakty karty jsou znecisténé.
Karta je vadna.

Kontakty slotu pro kartu jsou
znecisténé.

Karta vlozena do slotu 1 (fidi¢ 1)
neni platna karta tachografu.
Kontakty karty jsou znecisténé.
Karta je vadna.

Kontakty slotu pro kartu jsou
znecisténé.

528

Zkontrolujte kartu tachografu.
Zkontrolujte kartu dilny, zadejte spravné PIN.

Zkontrolujte platnost karty tachografu.

Zkontrolujte kartu tachografu.
Provedte analyzu datové struktury.

Zkontrolujte, jde-li o platnou kartu tachografu.
Zkontrolujte, zda je karta tachografu spravné vlozena.
V pfipadé potreby ji vloZte spravné.

Zkontrolujte kontakty karty a v pfipadé potreby je
vyCistéte.

Zkontrolujte kartu tachografu.

Zkontrolujte, zda jinou kartu tachografu lze precist
spravné.

Vycistéte kontakty slotu pro kartu.

Zkontrolujte, jde-li o platnou kartu tachografu.
Zkontrolujte, zda je karta tachografu spravné vlozena.
V pripadé potreby ji vloZte spravné.

Zkontrolujte kontakty karty a v pripadé potreby je
vyCistéte.

Zkontrolujte kartu tachografu.

Vycistéte kontakty slotu pro kartu.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

052

053

056

057

Karta uzamcena

Vnitfni chyba

Prestavka

Prestavka

Karta dilny vloZzena ve slotu 1
(Fidi¢ 1) je zablokovana.

Mozné priciny:

Karta dilny je zablokovana po péti
chybnych vlozenich PIN.

Karta dilny je vadna.

Postup nelze provést. Karta ve
slotu 1 (fidi¢ 1) neni akceptovéna
a je zase vysunuta.

Mozné priciny:

Aktualni datum DTCO 1381 je
mimo platny ¢asovy usek vloZzené
karty.

Je-li toto datum starsi nez
cervenec 2006, nemohou pfristroj
na spravné datum nastavit ani
technici firmy.

DTCO 1381 detekuje vainou
obecnou poruchu pfistroje.

Po nepretrzité jizdé po dobu 4
hodiny a 30 minut DTCO 1381
upozornuje fidice, aby si vzal
predepsanou prestavku.

Po nepretrzité jizdé po dobu 4
hodiny a 30 minut DTCO 1381
upozornuje fidice, aby si vzal
predepsanou prestavku.

529

Zkontrolujte kartu dilny.
Vlozte platnou (nezablokovanou) kartu dilny.

Zkontrolujte datum pfistroje DTCO 1381 a v pfipadé
potfeby je opravte pomoci testovaciho zafizeni.
Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vyménte
jednotku.

Najdéte vhodné misto a vezméte si predepsanou
prestavku.

Najdéte vhodné misto a vezméte si predepsanou
prestavku.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

058

059

060

061

Vnitrni chyba

Zavada karty

Naruseni bezpecnosti

Naruseni bezpecénosti

Porucha kartové mechaniky (slot
2, fidic 2).

Mozné priciny:

Zamek karty neni uzavren.
Obecna porucha kartové
mechaniky.

Chyba komunikace s kartou
vloZenou ve slotu 2 (Fidi¢ 2).
Mozné priciny:

Kontakty karty jsou znecisténé.
Karta je vadna.

Kontakty slotu pro kartu jsou
znecisténé.

Autenti¢nost dat na karté ve slotu
2 (fidi¢ 2) neni zarucena.
Chybéjici karta (slot 2, fidic 2).
DTCO 1381 jiz nedetekuje
vloZzenou kartu.

Mozné priciny:

Po preruseni dodavky napajeni
kontrola identity zjistila, Ze
predtim vloZena karta chybi nebo
byla vloZena jind karta.

Karta je vloZzena a systém
zamykani kartové mechaniky neni
uzamcen.

530

Vlozte kartu tachografu znovu.

Vyzadejte si kartu tachografu znovu.

Pferuste dodavku konstantniho napéti (tj. restartujte).
Pokud se tato chybova zprdva zobrazuje i po provedeni
vySe popsanych opatfeni, vyménte jednotku.

Zkontrolujte kontaktni body karty tachografu.
Zkontrolujte a vycCistéte kartu tachografu.
Zkontrolujte DTCO 1381, v pripadé potreby vycCistéte
kontaktni body slotu karty.

V pripadé potreby vyménte vadné dily.

Zkontrolujte kartu tachografu.

Zkontrolujte, zda je karta tachografu spravné viozena.
Vysunte kartu tachografu a vlozte ji znovu.

Zkontrolujte, zda zafizeni zamykani karet funguje spravné.
Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vyménte
jednotku.



Kéd Typ udalosti nebo Popis Opatieni
poruchy

062 Karta neni uzavrena Pri ¢teni karty ridice nebo dilny Zkontrolujte kartu tachografu.
(ve slotu 2) pristroj detekuje, ze Zkontrolujte predchozi zaznamové zafizeni EC.
karta nebyla spravné vyjmuta
z predchoziho vozidla nebo data
nejsou spravneé ulozena.

063 Prekryvani ¢asu Zaporny Casovy rozdil mezi timto  Zkontrolujte UTC ¢as pfistroje DTCO 1381 a v pfipadé
a predchozim vozidlem (slot 2: potfeby jej opravte pomoci zkusebniho zafizeni.
karta fidice) (zdznamové zatizeni  Zkontrolujte UTC ¢as predchoziho zaznamového zatizeni
EC). EC. V pripadé potreby jej opravte pomoci testovaciho

zafizeni.

064 Vlozeni za jizdy Karta tachografu byla zasunuta do Karty tachografu normalné vkladejte jen tehdy, kdyz je
slotu 2 (fidi¢ 2) po zahajeni jizdy.  vozidlo v klidu.
Mozné priciny: Zadné daldi opatfeni neni potieba.
Byly detekovany pulzy
pohybového senzoru pred
spravnym prectenim karty
tachografu.

065 Naruseni bezpecénosti Naruseni bezpecénosti pri Zkontrolujte kartu tachografu.
autentizaci karty ve slotu 2 (fidi¢ ~ Zkontrolujte kartu dilny, zadejte spravné PIN.
2).
Mozné pfriciny:
Chyba pfi kontrole identity karty
tachografu.

066 Neplatna karta Karta vloZzena do slotu 2 (fidic 2) Zkontrolujte, zda je karta tachografu platna.

je neplatna nebo jeji platnost
skoncila.
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Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

067

068

069

070

Nekonzistentni zaznam

Chyba karty

Spatny typ karty

Karta uzamcena

Pri ¢teni karty tachografu vlozené
do slotu 2 (tidic¢ 2) pristroj zjistil,
Ze existuje nekonzistence ve
spojeni s daty daného dne.

Karta tachografu vloZena do slotu
2 (fidi¢ 2) nebyla detekovdana
nebo z ni nelze Cist nebo na ni
zapisovat.

Mozné priciny:

Karta neni spravné vlozena.
Kontakty karty jsou znecisténé.
Karta je vadna.

Kontakty slotu pro kartu jsou
znecisténé.

Karta vloZena do slotu 2 (fidic 2)
neni karta tachografu.

Kontakty karty jsou znecisténé.
Karta je vadna.

Kontakty slotu pro kartu jsou
znecisténé.

Karta dilny vloZzend ve slotu 2
(Fidi¢ 2) je zablokovana.

Mozné priciny:

Karta dilny je zablokovana po péti
chybnych vloZenich PIN.

Karta dilny je vadna.
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Zkontrolujte kartu tachografu.
Provedte analyzu datové struktury.

Zkontrolujte, jde-li o platnou kartu tachografu.
Zkontrolujte, zda je karta spravné vlozena. V pfipadé
potreby ji vlozte spravné.

Zkontrolujte kontakty karty a v pfipadé potreby je
vyCistéte.

Zkontrolujte kartu.

Zkontrolujte, zda jinou kartu tachografu lze precist
spravne.

Vycistéte kontakty slotu pro kartu.

Zkontrolujte, jde-li o platnou kartu tachografu.
Zkontrolujte, zda je karta tachografu spravné viozena.
V pripadé potreby ji vlozte spravné.

Zkontrolujte kontakty karty a v pripadé potreby je
vyCistéte.

Zkontrolujte kartu tachografu.

Vycistéte kontakty slotu pro kartu.

Zkontrolujte kartu dilny.

Vlozte platnou (nezablokovanou) kartu dilny.



Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

071

074

075

077

Vnitrni chyba

Prestavka (slot 2)

Prestavka (slot 2)

Neni pfitomen modul
aktualizace

Postup nelze provést. Karta
tachografu ve slotu 2 (fidic¢ 2)
nebyla akceptovana a je zase
vysunuta.

Mozné priciny:

Aktudlni datum DTCO 1381 je
mimo platny ¢asovy usek vlozené
karty tachografu.

Je-li toto datum starsi nez
cervenec 2005, nemohou pfistroj
na spravné datum nastavit ani
technici firmy.

DTCO 1381 detekuje vaznou
obecnou poruchu pfistroje.

Po nepretrizité jizdé po dobu 4
hodiny a 30 minut DTCO 1381
upozornuje fridice, aby si vzal
predepsanou prestavku.

Po nepretrzité jizdé po dobu 4
hodiny a 15 minut DTCO 1381
upozornuje fidice, aby si vzal
predepsanou prestavku.

DTCO 1381 neni vybaven
modulem aktualizace softwaru.
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Zkontrolujte datum pfistroje DTCO 1381 a v pfipadé
potfeby je opravte pomoci testovaciho zafizeni.
Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vymérite
jednotku.

Najdéte vhodné misto a vezméte si predepsanou
prestavku.

Najdéte vhodné misto a vezméte si predepsanou
prestavku.

Zadné opatfeni neni potfeba.



Kéd Typ udalosti nebo Popis Opatieni
poruchy
078 Aktualizace selhala Integrita modulu aktualizace Zkontrolujte DTCO 1381.
chyba #FFFFFFFE softwaru nebo bezpecnostniho Opakujte aktualizaci softwaru.
klice neni zaru€ena; aktualizace Pokud se tato chybova zprava zobrazuje i po provedeni
softwaru byla zrusena. vySe popsanych opatreni, vyménte jednotku.
078 Aktualizace selhala Aktualiza¢ni soubor je vadny nebo Zkontrolujte aktualiza¢ni soubor.
chyba #00000003 poskozeny; aktualizace softwaru ~ Opakujte aktualizaci softwaru s neposkozenym
byla zrusena. aktualiza¢nim souborem.
079 Aktualizace selhala Béhem aktualizace softwaru bylo  Zkontrolujte napajeni DTCO 1381 a v pfipadé
chyba #00000001 napajeni DTCO 1381 mimo potfeby opravte:
stanoveny rozsah; aktualizace Zkontrolujte zastrcku a kabel (pfifazeni konektoru,
softwaru byla zrusena. Spatné spojeni, uvolnény kontakt).
Je hodnota napéti na svorkach 30 a 15 ve stanoveném
rozsahu?
PFi aktualizaci softwaru se ujistéte, Ze DTCO 1381 m3a
zajisSténo napdjeni, napt. pomoci laboratorniho
napajeciho adaptéru. Opakujte aktualizaci softwaru.
Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vyménte
jednotku.
079 Aktualizace selhala Ridici zafizeni nebylo Zkontrolujte, Ze fidici zafizeni pracuje spravné.
chyba #00000002 autentizovano; aktualizace Opakujte aktualizaci softwaru.
softwaru byla zrusena.
079 Aktualizace selhala Chyba komunikace; aktualizace Zkontrolujte rozhrani pro stahovani na

chyba #00000004

softwaru byla zrusena.
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DTCO 1381.

Zkontrolujte datové spojeni a datovy kabel.
Zkontrolujte rozhrani fidiciho zafizeni a to, Ze fidici
zafizeni pracuje spravné.

Opakujte aktualizaci softwaru.



Kéd Typ udalosti nebo
poruchy

Popis Opatreni

079 Aktualizace selhala

Modul aktualizace softwaru neslo  Zkontrolujte DTCO 1381.
chyba #FFFFFFFF

spustit; aktualizace softwaru byla  Opakujte aktualizaci softwaru.

zrusena. Pokud se chybova zprava zobrazuje stale, vymérite

jednotku.

535



28 Priloha E — DTC kody pro Kienzle 1324
Kéd Typ udalosti nebo Popis Opatieni
poruchy

900A  Chyba sbérnice CANbus  Chyba pfi pfenosu CAN. Obratte se na servis.

900B  Chyba sbérnice CANbus  Chyba pri prenosu CAN. Obratte se na servis.

900F  Chyba klavesnice Chyba klavesnice, pfilis dlouhy Zkontrolujte klavesy, pokud problém pretrvava, vyménte
stisk nebo zablokovani klavesy. jednotku.

9010 Chyba LCD. Zkontrolujte disple;j.

9051 Chybéjici graf Chybi graf fidice 1. Vlozte graf.

9052  Chybéjici graf Chybi graf fidice 2. Vlozte graf.

9053 Chyba casu nosice graf(i  Pristroj 1324 automaticky presel  Aktualizujte nastaveni nosice grafu.
na zacCatek nebo konec letniho Otevrete zasuvku a vyjméte oba grafy, potom zasuvku
casu. zase zavrete. Pristroj 1324 automaticky aktualizuje ¢as
Cas byl upraven pfi viozeném nosice grafll a symbol chyby a ¢asu prestane blikat.
grafu.

9060 Chyba zasuvky Chyba zaseknuti zasuvky. Spustte proceduru vysunovani a potom znovu zavrete

zasuvku.

9061 Chyby v zdznamovém systému. Zkontrolujte spravné vlozeni graf(.

9062 Resetujte tachograf a znovu otestujte.

9063 Pfistroj 1324 zaznamena tyto chyby do grafu.

9064  Chyba tabulky grafu Chyba pfi aktualizaci nastaveni Aktualizujte nastaveni nosice graf(.
nosice graf(. Zkontrolujte, Ze byly grafy spravné vlozeny.
Chyba v hnacim mechanismu
nosice graf(.

9430 chyba vystupu v-pulzu Chyba ve vystupu v-pulzu B7. Zkontrolujte zapojeni.

AOOC Interni Vnitini chyba pfistroje. Pokud problém pretrvdvd, vyménte jednotku.

A050 Chybéjici graf Rizeni bez grafu fidice 1. Vlozte graf.

A400  Napajeni Pferuseni napajeni. Zkontrolujte napajeni a pripojeni.
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Kod

Typ udalosti nebo
poruchy

Popis

Opatieni

A423

A822

Odpojeni snimace

Chyby Sifrovanych dat

Problém komunikace snimace
s tachografem.

Neshoda klice nebo sériového
Cisla snimace a tachografu.

Zkontrolujte nastaveni tachografu - typ snimace.

V pripadé potreby znovu provedte parovani snimace.
Zkontrolujte zapojeni do zdirky B.

Opakujte parovani tachografu se snimacem.
Zkontrolujte zapojeni do zdirky B.
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29 Priloha F — programovatelné parametry

Programovatelné parametry Pristup .
. . _ DTCO Kienzl .
Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 1eNZ€  Actia  Efkon
. 1381 1324
zapis(W)
Identifikator dodavatele systému R X X X X X
Datum vyroby fidici jednotky R X X X X X
Sériové Cislo fidici jednotky R X X X X X
Cislo hardwaru r,|d|C| jednotky R X X X X X
dodavatele systému
Cislo verze hard\,/varu fidici jednotky R X X X X X
dodavatele systému
Cislo softwaru r|,cI|C| jednotky R X X X X X
dodavatele systému
Cislo verze softv\,/aru ridici jednotky R X X X X X
dodavatele systému
Nazev systému nebo typ motoru R X X X X X
Konstanta w Charakteristika vozidla - konstanta w R/W X X X X X X
Konstanta k Konstanta k R/W X X X X X
Poci Ikova Al idl
f)CltadI()o Celkova vzdalenost vozidla R/W X X X X X X
kilometra
Aktudlni ¢as + Cas / datum
aktualni datum + R/W X X X X X
casovy posun
Konstanta | Konstanta | obvodu pneumatiky R/W X X X X X X
Velikost . Velikost pneumatiky R/W X X X X
pneumatiky
D v D T
a'Fum pristi atum pristi kalibrace R/W X X X X
kalibrace
Sta'f registrace Registrujici ¢lensky stat R/W X X X X
vozidla
VRN Registracni Cislo vozidla R/W X X X X
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Programovatelné parametry Pristup .
Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 D s Actia Efkon
. 1381 1324
zapis(W)
Povolena rychlost Povolena rychlost R/W X X X X X
VIN Identifikacni ¢islo vozidla R/W X X X X X X
CANBus Povoleni CAN na A-CAN R/W X X
povoleno
Ukonceni CAN Ukonceni CAN na A-CAN R/W X
Reset jizdy CAN ID servisniho dilu resetu cesty CAN R/W X
Typ CANBus Prenos opakovaci frekvence zpravy R/W X X X X
TCO1
Obnovit pulz Zprdava o obnoveni pulzu R/W X X X X
F;aktor naw Pulzy na otacku u vystupniho htidele R/W X X X X X X
vystupu hridele
Vybér podsviceni Vybér podsviceni displeje R/W X
Urover osvétleni  Urover osvétleni R/W X
Krok osvétleni Krok osvétleni R/W X
VStL‘J’p pr,o Vstup pro osvétleni (A2/CAN) R/W X
osvétleni
F?ktor na . Faktor 96 (faktor na vystupu R/W X X
vystupu rychlosti  rychlosti)
Funkce pinu D6 Funkce plnu D6 (vystup pulzl R/W X X
rychlosti)
Funkce pinu D6 Pin D6 R/W X
Filtr pinu B3 Filtr na signalu rychlostniho senzoru R/W X

(pin B3)
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Programovatelné parametry Pristup .
Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 D s Actia Efkon
. 1381 1324
zapis(W)

Funkce pinu D5 Pin D5 p_ovolen (vystup prekroceni R/W X
rychlosti)

Funkce pinu D4 Funkcsa rl)mu D4 (vystup obecnych R/W X X
varovani)

Funkce pinu D7 Pin D7 povolen (zadni K-line) R/W X

Funkce pinu C1 Vypnout nastaveni vystupu C1 R/W X

Otacky na vstupu Otacky na vstupu (C3/CAN)

C3/CAN Y X X

Faktor RPM Faktor Rpm (faktor C3) R/W X X X

Vypnout sériovd  Sériovy vystup dat (funkce D8) R/W X X

data

Omezena nejnizSi  Omezenad nejnizsi rychlost R/W X X

rychlost

Zména aktivity Zména aktivity pri ZAP/VYP klici R X

zapalovani

D?vflnlce ZAP/VYP Aktivita pfi ZAP/VYP zapalovani R/W X X

klice

pprednostneny Vychozi jazyk R/W X

jazyk

Zdrzeni sluzby Zdrzenl,flu,zbyvna zakladé R/W X X X X
kalendarniho ¢asu

Datum instalace  Datum instalace fidici jednotky R/W X X X X

Pfed pristi Pocet dnli zbyvajicich do pristi

kalibraci kalibrace RIW X

Pred Pfed prekrocenim rychlosti

prekrocenim R/W X

rychlosti

Funkce displeje Funkce displeje R/W X
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Programovatelné parametry Pristup .
Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 DTCO  Kienzle Actia Efkon
. 1381 1324
zapis(W)
Stav aktivity Stav aktivity dalkového stahovani
dalkového R X
stahovani
Zapis do karty Zapis do karty dalkového stahovani
dalkového R/W X
stahovani
Konfigurace CAN  Konfigurace C-CAN dalkového
dalkového stahovani R/W X
stahovani
Zobra2|lt cilalkove Zobrazit dalkové stahovani R/W X
stahovani
Probuzeni CAN Probuzeni CAN R/W X
Druhy zdroj pohybu R X
Druhy zdroj pohybu, povolena
odchylka A X
Druhy zdroj pohybu, rozdil rychlosti R/W X
Druhy zdroj pohybu, zprava CAN R/W X
Faktor rychlosti C3 R/W X
Dodatecné Pouziti registrace D1 D2
nahravani R/W X
udalosti
Zaznam rychlosti  Pouziti registrace rychlosti motoru R/W X X
motoru
VRESD Roz.sah dat o rychlosti v tachografu R/W X
vozidla
Zaz.nam rychlosti  Pouziti registrace rychlosti vozidla R/W X
vozidla
VRVSD Rozsah dat o rychlosti v tachografu R/W X

vozidla
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Programovatelné parametry

Pristup

Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 DTCO  Kienzle Actia Efkon
L. 1381 1324
zapis(W)
Maximalni Maximalni garancni doba R X
garance
Doba platnosti Doba platnosti garance R X
garance
Garanc¢ni doba Garanc¢ni doba R/W X
Pocet zapist do Pocet zapisli do garancni doby R X
garancni doby
Cas aktivace Cas aktivace R X
Vstup stmivani Rezim stmivani R/W X
Vstup stmivani Mod stmivani CAN
CAN R/W X
Parz?rrie'fry Parametry stmivani R/W X
stmivani
Zaznam ReZim predvolby stmivani
predvolby R/W X
stmivani
Rychlomér na K line R/W X
Pulzy na otacku motoru R/W X
CANbus RPM R/W X
Zobrazeni RPM R/W X
Pocitadlo kilometr( Os R/W X
Blikani pfi prekroceni rychlosti R/W X
Prekroceni rychlosti R/W X
Typ zakaznika R/W X
Dvojita naprava R/W X
Pomér dvojité napravy R/W X
Povinnosti osadky R/W X
7-denni PIN vysunuti R/W X
Zaznam o zapalovani R/W X

542



Programovatelné parametry Pristup .
Zobrazeny text Popis ¢teni(R)/ SE5000 VR2400 D s Actia Efkon
. 1381 1324
zapis(W)
DTC aktivovany R/W X
Sledovani 4. grafu R/W X
Analogové otacky R/W X
Lllmlty pasma otacek - pasmo nizkého R/W X
vykonu
Llrnlty pasma otacek - ekonomické R/W X
pasmo
Limity p?sma otacek - pdsmo Spatné R/W X
ekonomie
Typ CANBus Typ CANBus. Toto je cast Cisla
wrge s R/W X
hardwaru fidici jednotky.
Kod cv)ptavny nebo sérioveé Cislo W X X X
zkousece
Datum programovani w X X X
Sériové Cislo kalibra¢niho zafizeni
NEBO kdd opravny provadéjici w X X X
kalibraci
Datum kalibrace w X X X
Cislo softwaru kalibraéniho zafizeni W X X X
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Postup programovani parametru

Klepnéte na ikonu CiST a UPRAVIT
DATA na obrazovce programatoru MK
I,

Pomoci Sipek < a — mlzete
prochazet strankami s parametry.
Potom klepnéte na parametr, ktery
chcete zménit.

Libovolny tachograf
:Cist a upravit data

Aktualni cas - klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte aktualni
Cas a stisknéte ENTER.

Méjte na paméti, Ze by ¢as mél byt
nastaven na UTC.

Aktualni cas
:10:35

Konstanta W - klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte hodnotu
konstanty W a stisknéte ENTER.

Konstanta W
:8000

Aktualni datum - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce
zadejte aktualni datum a stisknéte
ENTER.

Méjte na paméti, Ze by ¢as mél byt
nastaven na UTC.

Aktualni datum
:19/10/2003

Konstanta K — klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte aktudlni
hodnotu a stisknéte ENTER.

Konstanta K
:8000

Casovy posun - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce
zadejte zvoleny ¢asovy posun mezi
+23:00 a —23:00 hod. a +59 a -59
min.

Casovy posun
+1: +00

Udaj po¢itadla kilometri - klepnéte
na hodnotu. Na nové obrazovce
zadejte hodnotu poZzadovaného
nového Udaje pocitadla kilometr(.
Méjte na paméti, Ze posledni zadana
Cislice predstavuje desetiny, takze pro
vloZeni udaje 100,0 km je tfeba zadat
1000.

Pocitadlo km
: 21 055 406.0

Konstanta L - klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte novou
hodnotu a stisknéte ENTER.

Konstanta L
11234 mm
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Postup programovani parametru - pokr.

Velikost pneumatiky - klepnéte na

Velikost pneumatiky

Povolena rychlost - klepnéte na

Povolena rychlost

hodnotu. Na nové obrazovce zadejte | :1234567890ABCDE hodnotu. Na nové obrazovce :125 km/h
velikost pneumatiky a stisknéte zadejte hodnotu a stisknéte ENTER.

ENTER. Hodnota mize mit az 15

znakd.

Datum pristi kalibrace - klepnéte na Datum pristi kalib. VIN - klepnéte na hodnotu. Na nové | VIN

hodnotu. Na nové obrazovce zadejte | :19/10/2005 obrazovce zadejte identifikacni ¢islo | :1234567890ABC

nové datum a stisknéte ENTER.

vozidla a stisknéte ENTER.
Cislo mGZe mit az 17 znaka.

Stat registrace vozidla - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
stat, kde je vozidlo registrovano, a
stisknéte ENTER. Udaj
mUZe mit az 3 znaky.

Stat registrace vozidla se také nékdy

oznacuje jako registrujici ¢lensky stat.

Stat. reg. vozidla
:123

CANBus povoleno - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

CANBus povoleno
:On

VRN - klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte VRN a stisknéte
ENTER. Cislo
muze mit az 13 znakd.

VRN
:1234567890ABC

Ukonceni CAN - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Ukonceni CAN
:ENABLE
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Postup programovani parametru - pokr.

Reset jizdy CAN - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ISO nebo
MAN.

Reset jizdy CAN
:MAN

Uroven osvétleni - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce
zadejte Uroven osvétleni a stisknéte
ENTER.

Hodnota mUZe mit az 3 znaky.

Urover osvétleni
:0

Typ CANBus - klepnéte na hodnotu. Typ CANBus Osvétleni vypnuto - klepnéte na lllumination Off
Na nové obrazovce zadejte typ 24 hodnotu. Na nové obrazovce :255
CANbus a stisknéte ENTER. zadejte hodnotu vypnuti osvétleni a
Udaj mdze mit aZ 2 znaky. stisknéte ENTER.

Udaj m@Ze mit aZ 3 znaky.
Obnovit pulz - klepnutim na pfislusné | Obnovit pulz Vstup osvétleni - klepnutim na Vstup osvétleni
tlacitko vyberte ON (Zapnuto) nebo :Off prislusné tlacitko vyberete jednu :OFF

OFF (Vypnuto).

Pozn.: Pfi nastaveni na ON je
pritomnost pfistroje na palubni desce
potvrzena tachografem.

z nasledujicich moznosti. OFF
(Vypnuto), CAN ONLY (Pouze CAN),
A2 ONLY (Pouze A2).

Faktor na vystupu hridele — klepnéte

Faktor na vystupu

Faktor na vystupu rychlosti —

Faktor na vystupu

na hodnotu. Na nové obrazovce hridele klepnéte na hodnotu. Na nové rychlosti
zadejte pozadovanou hodnotu a :10.000 obrazovce zadejte pozadovanou :4971

stisknéte ENTER. hodnotu a stisknéte ENTER.

Vybér podsviceni - klepnutim na Vybér podsviceni Funkce pinu D6 — klepnutim na Funkce pinu D6
prislusné tlacitko vyberte jednu :Colour 1 prislusné tlacitko vyberte vystup :OFF

z nasledujicich moznosti. Colour
(Barva) 1, Colour (Barva) 2 nebo No
Colour (Z4dna barva).

OFF, 1SO nebo O/C.
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Postup programovani parametru - pokr.

Filtr na pin B3 - klepnutim na pfislusné
tlacitko vyberte DISABLE (Deaktivovat)
nebo ENABLE (Aktivovat).

Filtr na pin B3
:DISABLE

Otacky na vstupu C3/CAN —
klepnutim na pfislusné tlacitko
vyberte CAN ENABLED (Aktivovano
CAN) nebo C3 ENABLED (Aktivovano
C3).

Otacky na vstupu
C3/CAN
:CAN ENABLED

Funkce pinu D5 - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Funkce pinu D5
:DISABLE

Faktor RPM - klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte Faktor
RPM a stisknéte ENTER.

Udaj maze mit az 5 znakd.

Faktor RPM
112

Funkce pinu D4 - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DTC
Warning, System Event, Low speed,
Functions nebo Off.

Funkce pinu D4
:Off

Vypnout sériova data - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte jednu

z nasledujicich moznosti. DISABLE,
ENABLE SRE nebo ENABLE 2400.

Vypnout sériova data
:ENABLE SRE

Funkce pinu D7 - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Funkce pinu D7
:DISABLE

evwvys

klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte hodnotu omezeni

vV

evwys

rychlost
:5 km/h

Funkce pinu C1 - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Funkce pinu C1
:DISABLE

Zména aktivity zapalovani — tento
parametr je POUZE PRO CTENI.

Zména aktivity
zapalovani
:ENABLE
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Postup programovani parametru - pokr.

Def. Zap./Vyp. kli¢e — klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte No Change,
Work, Available nebo Break.Rst.

Pomoci Sipek nahoru a doll vyberte
nastaveni pro kli¢ on/off a slot karty
1/2.

Def.Zap./Vyp. klice
S1 On=Work

Pred prekroCenim rychlosti -
klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte hodnotu pred
prekro¢enim rychlosti a stisknéte
ENTER.

Udaj maze mit aZ 2 znaky. Potom se
objevi nova obrazovka

s pozadavkem na zadani TCO1
WARNING? Klepnutim na prislusné
tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Pred prekrocenim
rychlosti
s

TCO1 WARNING?
:ENABLE

Uprednostnény jazyk - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
spravny koéd pozadovaného jazyka a
stisknéte ENTER.

Uprednost. jazyk
:en

Funkce zobrazovace - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Funkce zobrazovace
:ENABLE

ZdrZeni sluzby - klepnéte na hodnotu.
Na nové obrazovce zadejte pocet
TYDNU zbyvajicich do povinné
rekalibrace tachografu a stisknéte
ENTER.

Zdrzeni sluzby
:104 tydnd

Stav aktivity dalkového stahovani —
tento parametr je POUZE PRO
CTENI.

Stav aktivity dal. st.
:ENABLE

Datum instalace - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
datum instalace tachografu a stisknéte
ENTER.

Datum instalace
:19/09/2001

Dalkové stahovani - zapis na kartu -
klepnutim na prislusné tlacitko
vyberte DISABLE (Deaktivovat) nebo
ENABLE (Aktivovat).

D. s. - zapis na kartu
:DISABLE
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Postup programovani parametru - pokr.

Pred pristi kalibraci - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte

Pred pristi kalibraci
:111 dni

Konfigurace CAN dalk. st. -
klepnutim na pfislusné tlacitko

Konfigurace CAN dalk.
st.

hodnotu doby do pfisti kalibrace a vyberte DISABLE (Deaktivovat) nebo | :DISABLE
stisknéte ENTER. ENABLE (Aktivovat).

Udaj mdze mit aZ 3 znaky.

Zobrazit dalkové stahovani - Zobrazit dalkove VRVSD - klepnéte na hodnotu. Na VRVSD

klepnutim na prislusné tlacitko vyberte | stahovani nové obrazovce zadejte VRVSD a :Rngl=111 Km/h
ANO (YES) nebo NE (NO). :YES stisknéte ENTER.

Udaj m@Ze mit aZ 3 znaky.
Probuzeni CAN - klepnutim na Probuzeni CAN Max. garance — tento parametr je Max. garance
pfisludné tladitko vyberte Off, A-CAN | :A-CAN & C-CAN POUZE PRO CTENI. :36 MESIcU

only, C-CAN only nebo A-CAN and C-
CAN.

Dodatecné nahravani udalosti -
klepnutim na prislusné tlacitko vyberte
DISABLE (Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Dodatecné nahravani
udalosti :ENABLE

Platnost garance — tento parametr
je POUZE PRO CTENI.

Platnost garance
:00/00/0000

Zaznam rychlosti motoru - klepnutim

Zaznam rychlosti

Garancni lhita - klepnéte na

Garanc¢ni lhita

na prislusné tlacitko vyberte DISABLE | motoru :ENABLE hodnotu. Na nové obrazovce :30 MESicU
(Deaktivovat) nebo ENABLE zadejte garanc¢ni Ih(tu a stisknéte
(Aktivovat). ENTER.
Udaj mdze mit aZ 2 znaky.
VRESD - klepnéte na hodnotu. Na VRESD Pocet zapisu do garancni lhity — Pocet zapisu do

nové obrazovce zadejte VRESD
a stisknéte ENTER.
Udaj mGZe mit a? 7 znakd.

:Rngl1=7999.875 Revs

tento parametr je POUZE PRO
CTENI.

garancni lhiaty
:0
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Postup programovani parametru - pokr.

Zaznam rychlosti vozidla - klepnutim
na prislusné tlacitko vyberte DISABLE
(Deaktivovat) nebo ENABLE
(Aktivovat).

Zaznam rychlosti
vozidla :ENABLE

Cas aktivace — tento parametr je
POUZE PRO CTENI.

Cas aktivace
:DEAKTIVOVAN

REZIM STMIVANI - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte CAN ONLY
nebo A2 ONLY.

REZIM STMIiVANI
:A2 ONLY

Pocet pulzii na otacku motoru -
klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte pozadovanou
hodnotu PPR a stisknéte ENTER.
Méjte na paméti, Ze posledni tfi
zadané Cislice predstavuiji tisiciny,
takze pro vlozZeni ¢isla 19,000 je tfeba
zadat 19000.

Pulz( na otacku
:19.000

M&d stmivani CAN - klepnutim na Mdd stmivani CAN CANBus RPM - klepnutim na pfislusné | CANBus RPM
prislusné tlacitko vyberte STANDARD | :STANDARD tlacitko vyberte ON (Zapnuto) nebo -Off

nebo ALTERNATIVE. OFF (Vypnuto).

PARAMETRY STMIVANI - Stiskem PARAMETRY Zobrazeni RPM - klepnutim na Zobrazeni RPM
Sipek T nebo  vyberte dilci STMIVANI ™ pfisludné tladitko vyberte ON -Off

parametry, které chcete zménit.
Klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte Cislo a stisknéte
ENTER. Méjte na paméti, Ze limit pro
hodnoty je 100, kromé verze 1.3
DTCO1381, kde je limit pro zhasnuti
250.

:LIGHT OFF=240

(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).
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Postup programovani parametru - pokr.

REZIM PREDVOLBY STMIVANI -
klepnéte na hodnotu. Na nové
obrazovce zadejte Cislo (0 —4)

a stisknéte ENTER.

REZIM PREDVOLBY
STMIiVANI
:0

Pocitadlo kilometri Os - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Pocitadlo km Os
:Off

Rychlomér na K line - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Rychlom. na K line
:0ff

Blikani pri prekroceni rychlosti -
klepnutim na prislusné tlacitko
vyberte ON (Zapnuto) nebo OFF
(Vypnuto).

Blikani pri prekroceni
rychlosti
:Off

Prekroceni rychlosti - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
pozadovanou hodnotu prekroceni
rychlosti a stisknéte ENTER.

Prekroceni rychlosti
:100 km/h

7-denni PIN vysunuti - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
PIN a stisknéte ENTER.

Musi mit 4 znaky (pouze pro poufziti
mimo EU).

7-denni PIN vysunuti
:0000

Typ zakaznika — klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte pozadovany
typ zdkaznika a stisknéte ENTER.
MozZnosti jsou: ISO, Renault, Scania,
MAN, DC, Ford, VW, DAF, Volvo Bus a
Volvo AH.

Typ zakaznika
:ISO

Zaznam o zapalovani - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Zaznam o zapalovani
:Off

Dvojita naprava - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Dvojita naprava
:Off

DTC aktivovany - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

DTC aktivovany
:Off

Pomeér dvojité napravy - klepnéte na
hodnotu. Na nové obrazovce zadejte
hodnotu poméru dvojité napravy a
stisknéte ENTER.

Pomeér dvojité
napravy
:1.3750

Sledovani 4. grafu - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Sledovani 4. grafu
:Off
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Postup programovani parametru - pokr.

Povinnosti osadky - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Povinnosti osadky
:Off

Analogové otacky - klepnutim na
prislusné tlacitko vyberte ON
(Zapnuto) nebo OFF (Vypnuto).

Analogové otacky
:On

Zaznam rychlosti motoru — postupné
klepejte na hodnoty. Na nové
obrazovce klepnutim na prislusné
tlacitko vyberte poZzadovanou hodnotu
a stisknéte ENTER. Pasma zaznamu
rychlosti motoru jsou: pasmo nizkého
vykonu, ekonomické pasmo a pasmo
Spatné ekonomie.

Pozn.: Programator neumozni zadani
nekonzistentnich pasem rychlosti
motoru. UZivatel napf. nemUze
nastavit minimalni rychlost pro
ekonomické pasmo, ktera je nizsi nez
rychlost definovana pro pasmo
nizkého vykonu.

Pasmo nizkého
vykonu
:700 ot./min.

Ekonomické pasmo
:900 ot./min.

Spatna ekonomie
:1100 ot./min.

Typ CANBus - klepnutim na prislusné
tlacitko vyberte dvouciferny kdd,
ktery odpovida typu tachografu, a
stisknéte ENTER. Kody jsou 00 - OFF,

01-50ms, 02 -10 ms nebo 03 -20 ms.

Typ CANBus
:01
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Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1

Tento zpUsob zpravidla vyuzivd vymeérenou 20m drdhu, ktera je ¢asto k dispozici ve stanicich pro montdaz
tachografl. Podle potieby Ize nicméné nastavit jakoukoli vzddlenost od 20 do 1 000 m. ,,Délku pevné vzdalenosti“ a
pocet ,béh(“ Ize upravit na strankach Nastaveni, viz odstavec 2.11.5.

Nastavena pevna vzddlenost a skutecnd délka drahy museji byt shodné, jinak bude konstanta w urcena chybné.

Vozidlo se pohybuje po vymérené draze a méreni na obou koncich drahy se zadaji do pristroje Optimo, ktery poté
urci konstantu w.

Poznamky:

Tento zpUsob je vhodny jen v pfipadé, Ze generdtor impulzl ve vozidle stdle produkuje impulzy, i kdyz se
vozidlo pohybuje velmi pomalu.

Tuto metodu nepodporuji vSechny senzory pfiblizeni. Ujistéte se, zda je senzor, ktery pouzivate, vhodny pro
poutziti s timto postupem.

Postup

hl
0 — IE *l 20m dréaha |——

Ukazovatko
Vzdéalenost 1 Vzdéalenost 2
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Ke spolehlivému pouziti postupu pro pevnou vzdalenost 1 je nutny zpuUsob, jak presné ukazovat, kdy se vozidlo
nachdazi na zac¢dtku a na konci vymérené drahy. Po dobu zkousky je vhodné k vozidlu pfipevnit néjaké ukazovatko

s koncem u zemé. Vozidlo se pohybuje tak, aby ukazovatko preslo presné nad znackami na obou koncich vymérené
drahy. Je pak mnohem jednodussi zméfit vzdalenost mezi znackou a bodem, v némz pfisel dalsi impulz.

Pokud jde o pfipevnéni ukazovatka k vozidlu, uprednostiiuje se uchyceni v bodé, ktery je pevneé spojen s kostrou
vozidla (napf. na konec predniho narazniku), nikoli ke kabing, ktera je ¢asto odpruzena.

e Tento zplsob uréeni konstanty w se provadi tak, Ze vozidlo se pohybuje po vymérené draze a
e bud se pocitaji impulzy z vysilace impulzi pomoci ¢itace impulzl, jako je napfiklad Optimo,
e nebo se méri pocet otacek mechanického prevodovkového pohonu pomoci pocitadla otacek.
e (Oba zplsoby jsou velmi presné, pficemz pristroj Optimo je presny na nejblizsi impulz a pocitadlo otacek je
presné na 0,01 otacky.
e Vzdalenost jizdy je zpravidla pevné stanovenych 20 metrd, pocet otacek nebo impulst je tedy k ziskani hodnoty
»na km“ nutno vynasobit 50. Pfi pouziti pfistroje Optimo se prepocet provede automaticky a zobrazi se pouze

vysledny pocet impulst/km.
Postup méreni konstanty w zplsobem vyuzivajicim fyzickou ,pevnou vzdalenost 1“ a pfistroj Optimo:

e Na pfimém a vodorovném uUseku vyznacte vzddlenost 20 metr( nebo pouZijte vyznacenou pevnou drahu, je-li
k dispozici.

e Zkontrolujte tlak v pneumatikach vozidla a jejich stav.

e Na strané fidice pripevnéte k vozidlu ukazovatko, pricemz dbejte na vhodné umisténi.

e Na pfistroji Optimo stisknéte ikonu ,,Pevna vzddlenost 1“ a postupujte podle pokynU na displeji.

e Optimo zobrazi vysledky 4 béh( a primér.

e V pripadé digitalnich tachografl a tachografa ve stylu ,,radiopfijimac” |ze vysledky ulozZit pfimo do tachografu.
V pripadé starsSich tachografu se vysledky zobrazi spolu s nastavenim prepinact DIL.
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Pfiloha H — Postup pro pevnou vzdalenost 2

Tento zpUsob zpravidla vyuzivd vymérenou 20m drdhu, ktera je ¢asto k dispozici ve stanicich pro montdaz
tachografl. Podle potieby Ize nicméné nastavit jakoukoli vzddlenost od 20 do 1 000 m. ,,Délku pevné vzdalenosti“ a
pocet ,béh(“ Ize upravit na strankach Nastaveni, viz odstavec 2.11.5.

Nastavena pevna vzddlenost a skutecnd délka drahy museji byt shodné, jinak bude konstanta w urcena chybné.

Vozidlo se pohybuje po vymérené draze, ale vSechna méreni automaticky provadi pristroj Optimo, ktery poté také
automaticky urci konstantu w.

Pro zjednoduseni méreni se na obou koncich vymeérené vzdalenosti pouZije polohovy spinac, ktery na kazdém konci
drahy prichazi do kontaktu se znackou. Obsluha pak nemusi béhem zkousky nijak zasahovat — jedinym pozadavkem
je pohyb vozidla po vyznacené drdaze rychlosti cca 8 km/h tak, aby polohovy spinac prisel do kontaktu se znackami
na obou koncich drahy. Alternativné Ize pouzit infracervenou zavoru.

Postup

|
o 6. .

|POIohov)'l sPinaé| \{ Znacky konce drahy /

Pevna vzdalenost 2 vyzaduje takovy pohyb vozidla, aby polohovy spinac pfipevnény k vozidlu pFisel do kontaktu se
znackami na obou koncich pevné zkusebni drahy. Aby byla zajisténa presnost méreni, je tfeba spinac pripevnit
k takové casti vozidla, kterd je pevné spojena s kostrou, jako je napfiklad predni naraznik.
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V idealnim pripadé se polohovy spinac ptipevni tak, aby jeho ty¢ smérovala svisle dol(, a znacky se umisti na zem.
Alternativné lze polohovy spina¢ namontovat s ty¢i vodorovné, aby ty¢ prisla do kontaktu se svislymi sloupky.

Jako znacky na obou koncich drahy je vhodné pouzit drevéné nebo betonové kvadry, idedlné o délceccal ma
Sirce a vySce 100 az 150 mm. Velmi vhodnym materialem jsou ocelové nosniky. Pozaduje se, aby znacka méla
dobre definovany bod kontaktu s polohovym spina¢em a béhem zkousky se nepohnula.

| kdyZ je zcela pfijatelné pfipevnit polohovy spinac k boku vozidla a umistit znacky podél boku vozidla, mGzZe byt
obtizné zajistit, aby spinac€ opakované prisel do kontaktu se znackami. Vhodnéjsi je upevnit spina¢ doprostred
predni ¢asti vozidla a znacky umistit tak, aby vozidlo prejelo pfimo nad nimi.

Alternativné pouzijte infratervenou zavoru.
Postup méreni konstanty w zplsobem vyuzivajicim fyzickou ,,pevnou vzdalenost 2“ a pfistroj Optimo:

e Na pfimém a vodorovném useku vyznacte vzdalenost 20 metrd nebo pouzijte vyznacenou pevnou drahu, je-li
k dispozici.

e Zkontrolujte tlak v pneumatikach vozidla a jejich stav.

e Pripevnéte na vozidlo polohovy spinac s pruznou tyci a dbejte, aby ty¢ byla vhodné umisténa.

e Na pfistroji Optimo stisknéte ikonu ,,Pevna vzdalenost 2“ a postupujte podle pokyn( na displeji.

e Optimo zobrazi vysledky 4 béh( a pramér.

e V pripadeé digitalnich tachografl a tachograf( ve stylu ,radiopfijimac” Ize vysledky uloZit pfimo do tachografu.
V pripadé starsich tachografli se vysledky zobrazi spolu s nastavenim prepinaca DIL.

Poznamky:

K dosazeni nejlepsi pfesnosti je vhodné uskutecnit dva béhy v kazdém sméru, nikoli ¢tyri vjednom sméru, protoze
se tim zohledni pripadny maly sklon drahy.

Primérovanim méreni v opacnych smérech se vliv sklonu odstrani.
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Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas
Vozidlo, které se kalibruje, zaujme polohu s pohanénymi koly na valcich pohyblivého pasu. Poté se vozidlo uvede
do pohybu konstantni rychlosti 50 km/h. Pfistroj Optimo poté urci konstantu w.

Kontrola pred zkouskou

e Vozidlo musi byt pti kalibraci nezatizené. V pripadé taha¢d musi byt odpojen ndvés.
e U pneumatik je tfeba vénovat pozornost:

velikosti pneumatik,

tlaku v pneumatikach — zkontrolujte vici hodnoté doporucéené vyrobcem a v pfipadé potieby upravte,
stavu a opotiebeni pneumatik — nezkousejte vozidlo, pokud pneumatiky nevyhovuji predpisim nebo
jsou potencialné nebezpecné,

zkontrolujte, zda ve vzorku nejsou kameny, aby pfi zkousce nehrozilo nebezpeci od odlétavajicich
kamenq,

pokud jsou pneumatiky mokré, pred najetim na valce osuste vzorek pneumatik na pohanénych kolech.

NiZe popsany postup plati pro systém pohyblivého pasu Stoneridge. U jinych pohyblivych pdsl bude postup
podobny, je vsak tfeba nastudovat dokumentaci od vyrobce pohyblivého pasu a zjistit podrobnosti o pfipadnych

rozdilech.
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V zavislosti na typu vozidla se pouzije nasledujici postup:
Vsechna vozidla s pohonem zadnich kol se zkousi niZze popsanym zplsobem.

U vSech vozidel s pohonem prednich kol je nutno pfed zkousenim vozidla na pohyblivém pasu provést fyzickou
zkousku konstanty I. Ziskanou hodnotu konstanty L je nutno v priibéhu zkousky na vyzvani zadat.

Vsechna vozidla s pohonem Ctyr kol je tfeba zkouset stejné jako vozidla s pohonem zadnich kol, tj. se zadni
napravou na valcich. U vozidel typu ,,permanent 4WD* je nutno fiditelnou ndpravu zvednout a polozit na
stojany.

e Sejmeéte kryty.

e Zkontrolujte, zda je pricny nosnik v poloze ,,nahore”.

e Najedte s vozidlem na platformu tak, aby pohanéna naprava byla na pficném nosniku.

e Zatahnéte rucni brzdu vozidla.

e Uvolnéte spinac hydraulického zvedaku, aby pricny nosnik poklesl — zkontrolujte polohu kol na hlavnich
valcich.

e Uvolnéte rucni brzdu a s vozidlem popojedte, aby se na valcich vystredilo.

e Predni kola zajistéte kliny, abyste zabranili pohybu vpred/vzad.

e Na spravné misto na kole nalepte odraznou pasku.

e S pristrojem Optimo v kabiné uvedte vozidlo do pohybu rychlosti 50 km/h.

e Na pfristroji Optimo stisknéte ikonu ,,Pohyblivy pas“ a postupujte podle pokyni na displeji.
Pozndmka: Je dllezité po dobu zkousky udrzet stabilni rychlost, jinak se zobrazi chybny odecet.

e \ pfipadé digitalnich tachografll a tachografi ve stylu ,,radiopfijimac” se konstanty W a L uloZi pfimo do
tachografu. V pripadé starsich tachografli se vysledky zobrazi spolu s nastavenim prepinac DIL.
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33 Priloha K - Optimo Chybové kédy
Aplikace kody

Aplikace Chyba kaéd
MK3 Programator 0x00** | Koder 01 na 10/ 1F /20 na 29/ DO na FF jsou platné
SE5000 Konfiguracni systém 0x01** | Koder 01 na 10/ 1F / DO na FF jsou platné
Prohozeni tachografu 0x02** | Koder 01 na 10/ 1F / DO na FF jsou platné
Test senzoru 0x03** | Koder 01 na 10/ 1F jsou platné
List aplikaci 0x04** | Koder DO na FF jsou platné
krizovych odkaz( 0x05** | Koder DO na FF jsou platné
Symbol nastaveni 0x06** | Koder DO na FF jsou platné
kalibracni 0x07** | Koder DO na FF jsou platné
Aktualizace produktu 0x08** | Kode C1 je platné
Specifické Kody chyby
Chyba kéd | Kategorie Chyba kéd | Kategorie Chyba kéd | Kategorie
Ox**01 Chyba komunikace Ox**10 Chyba firmwaru | Ox**DO0 Chyba databaze
0x**02 Chyba komunikace Ox**11 Chyba firmwaru | Ox**D1 Chyba databaze
0x**03 Chyba komunikace Ox**12 Chyba firmwaru | Ox**DF Chyba databaze
0x**04 Chyba komunikace Ox**13 Chyba firmwaru | Ox**FO Chyba aplikace
0x**05 Chyba komunikace Ox**14 Chyba firmwaru | Ox**F1 Chyba aplikace
0x**06 Chyba komunikace Ox**1F Chyba firmwaru | Ox**F2 Chyba aplikace
0x**07 Chyba komunikace 0x**20 Chyba aplikace | Ox**F3 Chyba aplikace
0x**08 Chyba komunikace Ox**29 Chyba aplikace | Ox**FE Chyba aplikace
0x**09 Chyba komunikace Ox**C1 Chyba aplikace | Ox**FF Chyba aplikace
Ox**0A Chyba komunikace
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